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1. Indledning

Denne vejledning er en referenceguide til Carlo Gavazzi |O-link-fotocelle-lasersensorer LD3OEPBRxxBPxxIO.
Den beskriver, hvordan produktet installeres, konfigureres og benyttes til det tilsigtede formal.

1.1. Beskrivelse

Carlo Gavazzi fotocellelasersensorer er enheder, der er konstrueret og fremstillet i overensstemmelse med
de infernationale IEC-standarder og underlagt EF's Lavspaendingsdirektiv (2014/35/EU) og EMC-direktiv
(2014/30/EU).

Alle rettigheder til dette dokument forbeholdes af Carlo Gavazzi Industri, og kopier mé kun udfeerdiges til intern
brug.

Forslag til forbedringer af dette dokument er altid velkomne.

1.2. Dokumentationens gyldighed

Denne vejledning gaelder kun for LD3OEPBRxxBPxxIO fotocelle-lasersensorer med IO-link, og kun indtil ny
dokumentation udgives.

1.3. Hvem skal bruge denne dokumentation

Denne brugervejledning beskriver funktion, drift og installation af produktet til dets tilsigtede anvendelse.
Denne vejledning indeholder vigtige oplysninger vedr. installation og skal lseses og forstas i dens helhed af
specialiseret personale, som handterer disse fotoceller.

Vi anbefaler p& det kraftigste, at du laeser vejledningen omhyggeligt, inden du installerer sensoren. Gem
vejledningen til fremtidig anvendelse. Installationsvejledningen henvender sig til kvalificeret teknisk personale.

1.4. Anvendelse af produktet

Disse fotocelle-lasersensorer er beregnet til at fungere med baggrunds-/forgrundsafbleending, hvilket betyder, at
emnet defekteres via triangulering, men de kan ogsé angive den faktiske afstand i mm via procesdata i IO-Link-
tilstand. Modtageren er en detektorantenne, der udferer ngjagtig detektering, uanset hvilken farve emnet har,
og ger det muligt at fierne en baggrund.

LD3OEPBRxxBPxxIO-sensorerne kan fungere med eller uden IO-Link-kommunikation.

En IO-Link-master gar det muligt at betjene og konfigurere disse enheder.

1.5. Sikkerhedsforholdsregler

Denne sensor mé ikke benyttes i anvendelser, hvor personsikkerhed er athaengig af sensorens funktion (Sensoren
er ikke konstrueret i overensstemmelse med EU Maskindirektivet).

Installation og brug skal udferes af undervist teknisk personale med grundlaeggende viden om elinstallation.
Installateren har ansvaret for korrekt installation i overensstemmelse med lokale sikkerhedsbestemmelser og skal
sikre, at en defekt sensor ikke medferer nogen form for fare for personer eller udstyr. Hvis sensoren er defekt,
skal den udskiftes og beskyttes imod uautoriseret brug.

Klasse 1 i henhold til IEC 60825-1:2014.
* LASER Overholder 21 CFR 1040.10 og 1040.11, bortset fra

1 overensstemmelse med IEC 60825-1 Ed. 3., som beskrevet i Laser
Notice No. 56, dateret 8. maj 2019.

1.6. Andre dokumenter

Der er adgang til databladet, IODDAilen og IO-link-parametervejledningen pa internettet pd adressen
http://gavazziautomation.com
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1.7. Akronymer

1/0
PD
PLC
SIO
SP
IODD
IEC
NO
NC
NPN
PNP
Push-Pull
QoR
QoT
UART
SO
SSC
DA
AFO
TA
BGS
FGS
DD

Indgang/udgang

Procesdata

Programmerbar logikstyring

Standardindgang/-udgang

Seetpunkter

|/O-enhedsbeskrivelse

Internationale elektrotekniske kommission

Sluttende kontakt

Brydende kontakt

Traek belastning til jord

Traek belastning til V+

Traek belastning til jord eller V+

Kvalitet of kersel

Kvalitet of Teach

Universel asynkron sender-modtager

Koblingsudgang

Koblingssignalkanal

Stevalarm

Applikationsfunktioner, udgang

Temperaturalarm

Baggrundsafblaending

Forgrundsafblaending

Kombineret detektion (Dual detection)
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2. Produkt

2.1. Primzere funktioner

Carlo Gavazzi IO-link fotocelle-lasersensorer med baggrunds-/forgrundsafblaending med fire ledninger og redt
laserlys er bygget efter den hgjeste standard og fés i Ecolab og IP69K-godkendt robust husmateriale af rustfrit
stal (AISI3161).

De kan fungere i standard 1/O-modus (SIO), som er deres standarddriftsmodus.

Nar de sluttes til en SCTL55 eller IO-Link-master, skifter de automatisk til IO-Link-modus og kan betjenes og uden
videre konfigureres ved fiernstyring.

Takket vaere deres |O-Link-graenseflade er disse enheder langt mere intelligente og byder pd@ mange supplerende
konfigurationsmuligheder som f.eks. indstillelig registreringsafstand og hysterese samt timerfunktioner pa
udgangen. Avancerede funktioner som f.eks. logikfunktionsblok og muligheden for at konvertere en udgang fil
en ekstern indgang ger sensoren ekstremt fleksibel.

Applikationsfunktioner s&som Kombineret Detektion, Menstergenkendelse, Overvagning af hastighed og
leengde, Opdelingsfunktion samt Emne- og afstandsovervagning er decentrale funktioner, der er beregnet til at
lzse specifikke tasteopgaver.

2.2. Identifikationsnummer
m Beskrivelse

fotocelle-lasersensor

Rektangulaert hus

Hussterrelse
Rustfrit st&l (AISI3161)
Teach-knap

Baggrunds-/forgrundsafbleending
Redt lys
100 mm registreringsafstand

300 mm registreringsafstand

600 mm registreringsafstand

Valgbare funktioner: NPN, PNP, Push-Pull, ekstern indgang (kun ben 2) ekstern Teach-
indgang (kun ben 2)

Valgbar: NO eller NC
2 meter PVC-kabel
M8, 4-polet basning
|O-Link-version

10

Supplerende tegn kan benyttes til tilpassede versioner.

Rev.01 - 08.2025 | MAN LD30EPBR IO-Link DAN | © 2025 | CARLO GAVAZZI Industri



2.3. Driftstilstande

|O-Link fotoceller leveres med to koblingsudgange og kan fungere i to forskellige modi: SIO-modus (standard
|/O-modus) eller IO-Link-modus (ben 4).

2.3.1. SIO-modus

Nar sensoren fungerer i SIO-modus (standard), kraeves en SCTL55 eller IO-Link master ikke. Enheden fungerer
p& samme mdde som en almindelig fotocelle og kan betjenes via en kommunikationsbus eller en styringsenhed
(f.eks. PLC), nér den er sluttet til sin PNP, NPN eller digitale Push-Pull-indgange (standard 1/O-port). En of
de vigtigste fordele ved disse fotoceller, er, at de kan konfigureres via en SCTL55 eller IO-link-master og
derefter beholdes de seneste parameter- og konfigurationsindstillinger, nér fotocellerne frakobles masteren.
Séledes er det f.eks. muligt at konfigurere sensorens udgange individuelt som PNP, NPN eller Push-Pull - eller
at tilfgje timerfunktioner som taende- og slukkeforsinkelse eller logikfunktioner og derved opfylde adskillige
anvendelseskrav med samme sensor.

2.3.2. 10-Link-modus

|O-Link er en standardiseret |O-teknologi, der anerkendes p& verdensplan som international standard (IEC 61131-
9). Den betragtes i dag som "USB-graensefladen" for sensorer og aktuatorer inden for industriel automation.

Nér sensoren er forbundet med en SCTL55 eller IO-link-port, sender IO-link-masteren en vaekkeanmodning
(vaekkeimpuls) til sensoren, hvorved der automatisk skiftes til IO-Link-modus: Punktil-punkt tovejskommunikation
p&begyndes derefter automatisk imellem masteren og sensoren.

|O-Link-kommunikation kraever kun almindeligt 3-trédet uskaermet kabel med en maksimal laeengde p& 20 m.

C/Q

L+

|O-Link-kommunikation finder sted med 24 V impulsmodulation, standardiseret UART-protokol via koblings- og
kommunikationskablets (kombineret koblingsstatus og datakanal C/Q) BEN 4 eller den sorte ledning.
En M8 4-benet hanbesning har eksempelvis:

® Positiv stramforsyning: ben 1, brun

* Negativ stremforsyning: ben 3, bla

* Digital udgang 1: ben 4, sort

e Digital udgang 2: ben 2, hvid
Transmissionshastigheden p& LD30EPBRxxBPxxIO-sensorer er 38,4 kBaud (COM?2).
Nar den er forbundet med IO-Link-porten, har masteren fiernadgang til samtlige sensorens parametre og fil
avancerede funktioner, som muligger sendring af indstillinger og konfiguration under driften, og som muligger
diagnosefunktioner som f.eks. temperaturadvarsler, temperaturalarmer og procesdata.

Takket vaere 1O-Link er det muligt at f& vist producentoplysningerne og artikelnummeret (servicedata) p& den

tilsluttede enhed, begyndende fra V1.1. Takket vaere datalagringsfunktionen er det muligt at udskifte enheden og
automatisk f& alle oplysningerne, der er lagret i den gamle enhed, overfert il udskiftningsenheden.
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Adgang til interne parametre giver brugeren mulighed for at se, hvordan sensoren arbejder, f.eks. ved aflaesning
af den interne temperatur.
Haendelsesdata giver brugeren mulighed for at f& diagnoseoplysninger, herunder f.eks. om en fejl, en alarm, en
advarsel eller et kommunikationsproblem.
Der er to forskellige kommunikationstyper imellem sensoren og masteren, og de fungerer uafhaengigt af hinanden:

® Cyklisk for procesdata og veerdistatus — disse data udveksles cyklisk.

® Acyklisk for parameterkonfiguration, identifikationsdata, diagnoseoplysninger og haendelser

(f.eks. fejlmeddelelser eller advarsler) — disse data kan udveksles p& anmodning.

2.3.3. Procesdata

Procesdata viser som standard felgende parametre som aktive: 16-bit analog veerdi, koblingsudgang 1 (SO1)
og koblingsudgang 2 (SO2).

Felgende parametre kan indstilles som inaktive: SSC1, SSC2, TA, SC, DAT1, DA2, AFO1.

Ved andring af procesdatakonfigurationsparameteren kan brugeren imidlertid vaelge ogsd at aktivere statussen
for de inaktive parametre. P& denne mé&de kan flere tilstande iagttages i sensoren pa samme tid.

Procesdata kan konfigureres. Se 2.5.3. Procesdatakonfiguration.

Byte 0 |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 23 22 21 20 19 18 17 16
LSB
Byte 2 15 14 13 12 11 10 9 8
SC TA DA2 DA1 S$SC2 SSC1
Byte3 |7 6 5 4 3 2 1 0
AFO1 SO2 SO1
4 byte

Analog veerdi 16 ... 31 (16 BIT)
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2.4. Udgangsparametre E

Syv registreringsfunktioner og fem applikationsfunktioner kan vaelges. Disse veerdier kan justeres uafhaengigt
og bruges som kilde for koblingsudgang 1 eller 2, og derudover kan der vaelges en ekstern indgang for SO2.
Naér en af disse kilder er valgt, er det muligt at konfigurere sensorens udgang med en SCTL55 eller 10-Link-
master ved at felge de syv trin, der er vist i Opsaetning af koblingsudgang nedenfor. Nér sensoren er afbrudt fra
masteren, skifter den til SIO-modus og beholder den seneste konfigurationsindstilling.

1. SSC1
S.R] (Ind|aering/IO-Link)

Tidsfor- Udgangs- Sensor
sinkelse inverter udgang

ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
One-shot Push-Pull

Hysferese (man./auto) SSC1 sO1

Eniel'r unktmodus
TopunEfmodus
Vinduesmodus
Forgrundsafblzending

2. §SC2

S.P1
S.P2

Hysferese

-
[
o
I

[+~
£
o
wn
<
(7]

("]

Logik Tidsfor- Udgangs- Sensor
A-B sinkelse inverter udgang
/N AND, OR, ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,

XOR, S-R One-shot Push-Pull Ekst.
EXT-Input Indgang

L/

3 SSC2

En e|'r unktmodus
TopunEfmo dus
Vinduesmodus
Forgrundsafblzending

3. Temperatur
4. Stev 1

5. Stev 2

6. Ekst. Indgang

7. Applikationsfunktioner

Emne- og
eller Deler eller afstands- eller
overvagning

Kombineret

Mganster- Hastighed
=l detektion

genkendelse og lengde

2.4.1. Sensorfronten

Baggrunds-/forgrundsafbleendingssensoren sender et redt laserlys mod et emne og méler positionen for lyset,
der tilbagekastes fra emnet. Hvis den malte position er lig med eller mindre end en foruddefineret position for
emnet, skifter sensoren udgangstilstand. Den mdlte tasteafstand pavirkes naesten ikke af emnets farve.

2.4.1.1. SSC (koblingssignalkanal)

Der er falgende indstillinger til rédighed til detektering of tilstedevaerelse (eller fravaer aof tilstedevaerelse) af
en genstand foran sensorens overflade: SSC1 eller SSC2. Saetpunkterne kan fastleegges fra

e [D30OEPBR10: 20 ... 125 mm*

e [D30OEPBR30: 20 ... 325 mm*

e |D30EPBR6O: 20 ... 625 mm*

* Det frarddes at anvende indstillinger, som er over de maksimale 100, 300 og 600 mm, alt efter hvilken type
sensor der bruges. Men under optimale betingelser (det omgivende lysmiljg og EMC-staj mv.) kan denne afstand
imidlertid indstilles til en hgjere vaerdi.
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2.4.1.2. Koblingspunktmodus:
Hver SSC-kanal kan indstilles til at fungere i 4 modi eller deaktiveres. Indstillingen koblingspunktmodus kan

bruges til at konfigurere mere avanceret opfersel for udgangene. Falgende koblingspunkimodi kan vaelges
for at eendre opferslen for SSC1 og SSC2

Deaktiveret
SSC1 eller SSC2 kan deaktiveres individuelt.

Enkeltpunktmodus

Koblingsoplysningerne aendres, nar afstanden passerer den taerskel, der er defineret i saetpunkt SP1, med
stigende eller faldende afstande under hensyn til hystereseindstillingerne, der er gemt i sensoren.

Hysteresis

—) +“—

ON - OoF

SP1

Eksempel pé tilstedevaerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik

Topunktmodus

Koblingsoplysningerne aendrer sig, nér den mélte afstand passerer taersklen, der er defineret i saetpunkt SP1.
Denne aendring sker kun, hvis en faldende afstand males. Koblingsoplysningerne sendrer sig ogsd, nar den
mélte afstand passerer taersklen, der er defineret i saetpunkt SP2. Denne sendring sker kun, hvis en stigende
afstand maéles. Hystereseindstillingerne, der er gemt i sensoren, anvendes ikke i dette tilfaelde.

Hysteresen er resultatet af forskellen mellem SP1 og SP2.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - OF
SP2 SP1

Eksempel pé tilstedeveerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik
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Vinduesmodus E
Koblingsoplysningerne aendres, nér den malte afstand passerer de taerskler, der er defineret i saetpunkt SP1

og saetpunkt SP2, med stigende eller faldende malte afstande under hensyn til hystereseindstillingerne, der

er gemt i sensoren.

_, Hysti _, Hysti

N
Sensor
N N

- OFF ON - OF

SP2 SP1
Eksempel pé tilstedevaerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik

Forgrundsafbleendingsmodus

| forgrundsafblaendingsmodus er sensoren indstillet til at detektere en baggrund i en foruddefineret afstand.
Hvis baggrunden ikke laengere detekteres i denne foruddefinerede afstand, f.eks. fordi det reflekterede lys
fra baggrunden er blokeret af et emne, skifter sensoren udgangstilstand.

_ (Hyst _y Hysti

L]

_u OFF - ON

L FGS
SP2 SP1
Background /

Sensor

Eksempel pa tilstedevaerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik

2.4.1.3. Hystereseindstillinger

Hysteresen kan indstilles manuelt, standard automatisk eller fint automatisk for SSC1 og kun manuelt for
SSC2.

Hysteresen angives i mm for SP1 og SP2.

Bemaerk: Nar Teach-knappen er valgt, er standardhysteresen Fint automatisk.

Manuel hysterese:

Nar manuel hysterese vaelges, kan hysteresen sendres mellem

e |D30OEPBR10: 1,0 ... 125,0 mm

e |D30EPBR30: 1,0 ... 325,0 mm

e |D30EPBR&0O: 1,0 ... 625,0 mm

Til anvendelsesformdl, som fordrer en anden hysterese end den automatiske, kan hysteresen konfigureres
manuelt. Denne funktion ger sensoren mere alsidig.

Bemaerk: Der ber tages hajde for den specifikke anvendelse, hvis der vaelges en hysterese, som er lavere
end den automatiske hysterese.
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Standard automatisk hysterese:
Standard automatisk hysterese giver stabil drift i de fleste anvendelsessituationer.
Hysteresen beregnes med reference til SP1/SP2, og de aktuelle vaerdier kan laeses ved hjzelp af parameteren
"SSC1 Auto-hysterese" typisk
LD30EPBR10: 7 mm
e |D30EPBR30: 20 mm
e |D30OEPBR60O: 40 mm

Fin automatisk hysterese:
Fin automatisk hysterese indstiller hysteresen ved minimum optimeret til detektion taet p& en baggrund.
Hysteresen beregnes med reference til SP1/SP2, og de aktuelle vaerdier kan laeses ved hjzelp af parameteren
"SSC1 Auto-hysterese" og er som regel

LD3OEPBR10: 7 mm
e |D30OEPBR30: 20 mm
e |D30EPBR60: 40 mm

2.4.1.4. Baggrundsafblaending, forgrundsafblaending og Kombineret Detektionstilstand

Baggrundsafblaending:

En baggrundsafblaendingssensor (BGS) forhindrer, at et emne, der befinder sig laengere vaek end den
indstillede afstand, detekteres. Emner inden for den indstillede afstand detekteres efter deres position og
med signalstyrken af det modtagne lys.

Sensorens detekteringsfunktioner er naesten uafhaengige af farven pé& emnet, da den bruger positionen af
det reflekterede lys til detektering. Kulsorte eller skinnende emner, der reflekterer laserlyset vaek fra sensoren,
vil ikke blive detekteret.

En BGS-sensor behaver ikke en fysisk baggrund for at fungere.

Forgrundsafblzending:
En forgrundsafblaendingssensor (FGS) skal bruge en baggrund som referencemdl. Hvis sensoren ikke
genkender baggrunden, skal der vaere et emne til stede, som enten:
e Sender laserlyset tilbage fil sensoren, og den detekterede afstand skal vaere kortere end afstanden til
baggrunden.
Absorberer laserlyset, sa intet lys reflekteres til sensoren, f.eks. kulsorte emner.
o Afbgijer laserlyset, sé intet lys modtages af sensoren, f.eks. meget reflekterende emner.
| tilfeelde of, at reflekteret lys fra meget reflekterende emner detekteres kortvarigt p& grund af beveegelse af
emnet, kan en ON-imer tilfgjes for at holde output jsevnt.
En FGS-sensor behaver en fysisk baggrund for at fungere.

Kombineret Detektion:

En Kombineret Detektionsfunktion (forkortet DD) er baseret pa en forgrundsudfasningsfunktion kombineret

med en lysrefleksionssensor. JSom ved sensorer med baggrundsudfasning kraeves der en baggrund som

referencemdl, hvor b&de afstanden til baggrunden samt den reflekterede lysintensitet definerer de forventede

betingelser for baggrunden. Hvis sensoren ikke genkender baggrunden, skal der vaere et emne til stede, som

enten:

® zndrer positionen for det lys, der modtages fra baggrunden, fra sorte eller fra skinnende objekter

e @ndrer intensiteten af det lys, der reflekteres fra baggrunden, fx i forbindelse med gennemsigtige PET-
flasker

* zndrer en kombination af position og intensitet.
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2.4.1.5. Stovalarm 1 og Stevalarm 2

Den minimale overskydende forstaerkning bruges til stevalarmniveauer og vaelges som en falles vaerdi for
bade SSC1 og SSC2. Stevalarmen bliver aktiv efter en foruddefineret tid, hvis den malte overskydende
forsteerkningsveerdi er under den minimale overskydende forsteerkning.

Se 2.5.10 Overskydende forstaerkning.

2.4.1.6. Temperaturalarm (TA)

Sensoren overvdger hele tiden den interne temperatur.

Det er ved hjzelp af temperaturalarmindstillingen muligt at f& en alarm fra sensoren, hvis temperaturtaerskler
overskrides. Se §2.5.5. )

Det er muligt at veelge to uathaengige indstillinger for temperaturalarm. En for alarmen til den maksimale
temperatur og én til alarmen for minimumstemperaturen.

Det er muligt at laese sensorens temperatur via de acykliske IO-Link-parameterdata.

BEMARK!

Temperaturen, der mdles af sensoren, vil altid veere hojere end omgivelsestemperaturen, hvilket skyldes
infern opvarmning.

Forskellen imellem omgivelsestemperaturen og den interne temperatur pdvirkes af mé&den, som sensoren er
monteret pd i anvendelsen.

2.4.1.7. Ekstern indgang
Udgang 2 (SO2) kan konfigureres som en ekstern indgang, hvorved eksterne signaler kan feres ind i
sensoren. Dette kan ske fra en anden sensor eller fra en PLC eller direkte fra en maskinudgang.

2.4.2. Indgangsveelger

Denne funktionsblok giver brugeren mulighed for at vaelge et af signalerne fra "sensorfronten" til kanal A eller B.
Kanal A og B: Kan vaelge imellem SSC1, SSC2, Stevalarm 1, Stevalarm 2, Vanddrabealarm 1, Vanddrabealarm
2, Temperaturalarm og ekstern indgang.

2.4.3. Logikfunktionsblok
| logikfunktionsblokken kan de valgte signaler fra indgangsvaelgeren tilfajes en logikfunktion direkte uden brug

af en PLC - hvilket giver mulighed for decentral beslutningstagning.
De tilgaengelige logikfunktioner er: AND, OR, XOR, SR-FF.
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AND-funktion

E Symbol Sandtabel
A B Q
A O— & Q 0 0 0
B o—— 0 1 0
1 0 0
AND-gate med 2 indgange
1 1 1
Boolesk udiryk @Q = A.B Llzes A OG B giver Q
OR-funktion
Symbol Sandtabel
A B Q
A 0 0 0
Q
B 0 1 1
1 0 1
OR-gate med 2 indgange
1 1 1
Boolesk udiryk @ = A + B Lees som A ELLER B giver Q

XOR-funktion
Symbol Sandtabel

A B Q

A© SI . 0 0 0

Bo J 0 1 1
1 0 1

XOR-gate med 2 indgange

1 1 0

Boolesk udtryk @ = A@® B

A ELLER B, men IKKE BEGGE giver Q
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"SR-FF med gate"-funktion

Funktionen er beregnet til f.eks.: start- eller stopsignal p& et buffertransportbénd ved hjzlp af to sammenko-
blede sensorer, alt efter om den tilstedende tragt eller modtagertransportbandet er fyldt eller ej.

Symbol Sandtabel

A B Q
A
& —o0 Q 0 0 0
SR
Flip-flop 0 1 X
5 1 0 X
1 1 1

X - ingen andringer p& udgangen.

2.4.4. Timer (Kan indstilles individuelt for Ud1 og Ud2)

Timeren giver brugeren mulighed for at arbejde med forskellige timerfunktioner ved at redigere de 3
timerparametre:

® Timermodus
® Timerskala
® Timervaerdi

2.4.4.1. Timermodus
Vaelger hvilken type timerfunktion der skal indferes p& koblingsudgangen. Felgende er mulige:

2.4.4.1.1. Deaktiveret

Denne valgmulighed deaktiverer timerfunktionen, uanset hvordan timerskalaen og timerforsinkelsen er
konfigureret.

2.4.4.1.2. Teendeforsinkelse (T-on)

Aktiveringen af koblingsudgangen genereres efter den faktiske sensoraktivering som vist i nedenstéende
figur.

Tilstedevaerelse af et mdl |_|

|
N.O. \ Ton Ton Ton |_|

Eksempel med sluttende udgang

Rev.01 - 08.2025 | MAN LD30EPBR IO-Link DAN | © 2025 | CARLO GAVAZZI Industri



E 2.4.4.1.3. Slukkeforsinkelse (T-off)
Deaktiveringen af koblingsudgangen forsinkes i forhold til tidspunktet for fiernelse af malet foran sensoren
som vist i nedenst&ende figur.

Tilstedevaerelse af et mal

|
N.O. \ Toff Toff Toff Toff

Eksempel med sluttende udgang

2.4.4.1.4. Teende- og slukkeforsinkelse (T-on og T-off)
Hvis denne funktion vaelges, anvendes béde T-on-og T-off-forsinkelsen pa genereringen af koblingsudgangen.

Tilstedevaerelse af et mal |_|

|
N.O. \ Ton Ton Toff| Ton| Toff

Eksempel med sluttende udgang

2.4.4.1.5. Monostabil forflanke
Hver gang et mal detekteres foran sensoren, genererer koblingsudgangen en impuls af konstant leengde
p& detekteringens forflanke. Denne funktion kan ikke udlgses igen. Se nedenstaende figur.

Tilstedevaerelse af et mal Hﬂ

SN

Eksempel med sluttende udgang

__
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2.4.4.1.6. Monostabil bagflanke
Svarer i funktion til monostabil forflanke-modus, men i denne modus skiftes koblingsudgangen pé
aktiveringens bagflanke som vist i nedenstéende figur. Denne funktion kan ikke udlgses igen.

Tilstedevaerelse aof et mal |-|”

N BR R R

Eksempel med sluttende udgang

2.4.4.2. Timerskala
Parameteren definerer, hvorvidt forsinkelsen, der er specificeret i Timerforsinkelse, skal vaere i millisekunder,
sekunder eller minutter

2.4.4.3. Timerveerdi
Parameteren definerer forsinkelsens faktiske varighed. Forsinkelsen kan indstilles til en hvilken som helst
heltalsvaerdi imellem 1 og 32 767.

2.4.5. Udgangsinverter

Denne funktion giver brugeren mulighed for at invertere funktionen pé& koblingsudgangen imellem Sluttende

(NO) og Brydende (NC).

ANBEFALET FUNKTION

Den anbefalede funktion fremgér af parametrene under 64 (0x40) underindeks 8 (0x08) for SO1 og 65
(0x41) underindeks 8 (0x08) for SO2. Den har ikke nogen negativ indflydelse p& logikfunktionerne eller
timerfunktionerne, da den tilfgjes efter disse funktioner.

FORSIGTIG!
Koblingslogikfunktionen, der fremgar under 61 (Ox3D) underindeks 1 (0x01) for SSC1 og 63 (0x3F) underindeks
1 (0xO1) for SSC2, anbefales ikke, da den vil have negativ indvirkning pé& logikken eller timerfunktionerne.

Denne funktion vil eksempelvis gare en TAND-forsinkelse til en SLUK-forsinkelse, hvis den tilfgjes for SSC1 og
SSC2. Den er kun beregnet til SO1 og SO2.

2.4.6. Udgangstrinmodus

| denne funktionsblok kan brugeren vaelge, om koblingsudgangene skal fungere som:

SO1: Deaktiveret, NPN, PNP eller Push-Pull-konfiguration.
SO2: Deaktiveret, NPN, PNP, Push-Pull, ekstern indgang (aktiv haj/pull-down), ekstern indgang
(aktiv lav/pull-up) eller ekstern Teach-indgang (aktiv hgj).
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2.4.7. Applikationsfunktioner

Fem unikke applikationsfunktioner kan vaelges via 10-Link.

e Kombineret detektion.

Hastighed og leengde.
Menstergenkendelse.

Deler.
Emne- og afstandsovervagning.

Alle applikationsfunktioner er deaktiveret som fabriksindstilling.

2.4.7.1. Kombineret Detektion
En Kombineret Detektionssensor arbejder som en forgrundsudfasningssensor kombineret med en
refleksionslyskontakt. Dette sensorprincip vurderer bade positionsaendringen og lysintensiteten af det

Baggrund

modtagne lys.

Ved indleesning af baggrunden indstilles et registreringsvindue for bade positionen og for lysintensiteten
til +/-75 % for positionen og +/-75 % for intensiteten af det modtagne lys.

* Hvis det registrerede lys ligger mellem graensevaerdierne for den granne boks (se nedenfor),
registreres det som vaerende referencebaggrundssignalet.
e Huvis det registrerede lys ligger udenfor graensevaerdierne for den grenne boks, registreres det som
vaerende et objekt.

Intensitet

A
100% |-

APS element

Referencebaggrund

Afstand

v
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2.4.7.2. Hastighed og laengde E
Denne funktion er designet til at overvége et emnes leengde samt et transportb&nds hastighed ved hjzelp af

kun to sammenkoblede sensorer. Den faktiske vaerdi af leengden i [mm] og hastigheden i [mm/s] kan tilgés

direkte p& IO-Link-masteren.

Leengden eller hastigheden kan vaelges som procesdata.

2.4.7.2.1. Betingelser
Denne funktion kraever to sensorer: En udlgsersensor og en hovedsensor.

2.4.7.2.2. Hastighed og leengde - opsaetningsprocedure

Justering af udleser- og hovedsensor

Klargering af sensor
1) Monter to sensorer pd transportb&ndet med en individuel afstand pé& f.eks. 100 mm
2) Slut de to sensorer til en SCTL55 eller IO-Link-masteren
3) Overfer IODD-ilerne i SCTL55 eller IO-Link-masteren
4) Teend for sensorerne
5) Gendan sensorernes fabriksindstillinger ved hjeelp af SCTL55 eller IO-Link-masteren.
6) Juster de to sensorer, saledes at lysstralerne er parallelle og reftet mod emnet.
7) Juster sensorernes falsomhed for at fa en palidelig registrering pé emnet.
(Den gule LED lyser, og den grenne LED lyser, hvilket angiver Stabil TL-status og |O-Link-modus)

10-Link-parameterindstillinger (se Muligheder for datarekkevidde i § 7.2.6.1.)
8) Udlesersensor: (Emnet passerer forst udlgsersensoren)

a) Veelg "Hastighed og leengde" i SCTL55 eller IO-Link-master i menuen "Parameter" ->

" Applikationsfunktioner"
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b) Veelg "Sensorrolle" -> "Udlgsersensor"
c) O-ink-parameteropsaetningen er fuldfert for udlgsersensoren
9) Hovedsensor: (beregner hastighed og leengde og giver adgang til data via 10-Link)
a) Nulstil sensoren ved hjzelp af "Gendan fabriksindstillinger"[2](dette trin kan springes over, hvis du
allerede har gjort det i punkt 5).
b) Veelg "Hastighed og leengde" i SCTL55 eller IO-Link-master i menuen "Parameter" ->
" Applikationsfunktioner"
c) Veelg "Sensorrolle" -> "Hovedsensor".
d) Angiv afstanden mellem de to sensorer i \[mm] i menuen "Hovedsensor for hastigheds- og
leengdemaling"" -> "Afstand mellem sensorer"
e) Veelg "Emnelaengde" eller "Emnehastighed”, hvis det er nedvendigt, i "Procesdata" i
"Observeringsmenu" under "Konfiguration af procesdata" -> "Analog vaerdi"
i. Emnets leengde vises i \[mm]
ii. Emnets hastighed vises i \[mm/s]
10) Slut sensorudgangens ben 2 pd& udlgsersensoren til indgangsben 2 p& hovedsensoren
11) Funktionen Hastighed og leengde kan nu bruges.
NB! Nér mélingen er i gang, kan resultatet blive pavirket af aendringer i transportbé&ndets hastighed.

2.4.7.3. Monstergenkendelse

Funktionen til manstergenkendelse bruges til at bekraefte, om en fremstillet del f.eks. har alle de forventede
huller eller tapper, og at delene er fremstillet i henhold til specifikationerne.

En dels manster kan registreres i sensoren, og de efterfalgende dele kan herefter sammenlignes med det
menster, der allerede er registreret.

Hvis mensteret passer, reagerer sensoren med et positivt signal eller en positiv kommando som enten en
selvsteendig handling eller via IO-Link-masteren

Meansteret kan maks. indeholde 20 kanter, f.eks. 10 huller eller 10 tapper.

Hvis flere manstre skal registreres, kan flere hovedsensorer sluttes til en enkelt udlgsersensor.

2.4.7.3.1. Betingelser
Denne funktion kraever to sensorer: En udlgsersensor og en hovedsensor, men flere hovedsensorer kan
sluttes til udlgsersensoren, hvis flere manstre skal underseges samtidig.

2.4.7.3.2. Monstergenkendelse - opssetningsprocedure

Justering af udleser- og hovedsensor

Klargering af sensor

1) Monter to sensorer pa transportbdndet ud for hinanden, s& emnet nér de to sensorer samtidig.
2) Slut de to sensorer til en SCTL55 eller IO-Link-masteren

3) Overfer IODD-ilerne i SCTL55 eller IO-Link-masteren
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4) Teend for sensorerne

5) Gendan sensorernes fabriksindstillinger ved hjaelp af SCTL55 eller IO-Link-masteren.

6) Juster de to sensorer, sdledes at lysstralerne registrerer emnets kant samtidig.

7) Udlasersensoren skal monteres pd et sted, hvor den hele tiden registrerer emnet uden huller eller
tapper.

8) Hovedsensoren skal monteres saledes, at den registrerer hullerne eller tapperne med det menster, der
skal underseges

9) Juster sensorernes falsomhed for at f& en pdlidelig registrering p& emnet.
(Den gule LED lyser, og den grenne LED lyser, hvilket angiver Stabil TL-status og IO-Link-modus)

10-Link-parameterindstillinger (se Muligheder for datarekkevidde i § 7.2.6.2.)
10) Udles sensor:
a) Veelg "Meanstergenkendelse" i SCTL55 eller IO-Link-master i menuen "Parameter" ->
"Applikationsfunktioner"
b) Vaelg "Sensorrolle" -> "Udlgsersensor"
c) IO-link-parameteropsaetningen er fuldfert for udlgsersensoren
11) Hovedsensor:
a) Veelg "Manstergenkendelse" i SCTL55 eller IO-Link-master i menuen "Parameter” ->
"Applikationsfunktioner"
b) Vaelg "Sensorrolle" -> "Hovedsensor".
c) Angiv timeoutveerdien, der bruges til den maksimale evalueringstid, mellem 1 ... 60 sek. i menuen
"Opsaetning af menstergenkendelse" -> "Timeout" (standardvaerdien er 60 sek.)
d) Indtast mensterets tolerance i %o (dele pr. tusind) mellem 1 og 200 %o i menuen "Opsaetning af
menstergenkendelse" -> "Tolerance" (standardvaerdien er 50 %o)
12) Slut sensorudgangens ben 2 pd udlasersensoren til indgangsben 2 p& hovedsensorerne

Indlzer monsteret
13) Aktivér kommandoen "Indlaeringsmenster” for at begynde at indlaere mansteret
14) Flyt emnet hele vejen forbi de to sensorer ved en konstant hastighed
NB! Nér mélingen er i gang, kan resultatet blive pavirket af aendringer i transportb&ndets hastighed.
15) Sensoren reagerer med:

a) "Gemt" i "Resultat af menstergenkendelse" -> "Referencemeanster"

b) "F.eks. 12" i "Resultat af menstergenkendelse" -> "Antal kanter i referencemeanster” (tzeller bade
for- og bagkanter pa mélingsemnerne).

c) Hver kant gemmes i ms fra forkanten pa hele mélingsemnet og kan findes i Observeringsmenu.
Nér kanterne sammenlignes med referencemansteret, omregnes de til procentvaerdien af hele
malingsemnet. Dette vil sikre, at mansteret kan genkendes ved forskellige konstante hastigheder.

16) Mansteret kan gemmes som et projekt i SCTL55 eller IO-Link-masteren og senere sendes [1]tilbage il
sensoren, s& dette gemte manster kan bruges specifikt som et referencemanster.

17) Funktionen Manstergenkendelse kan nu bruges.

18) Flyt igen emnet hele vejen forbi de to sensorer ved en konstant hastighed

19) Sensoren reagerer med teksten
a) "F.eks. 12" i "Resultat of menstergenkendelse" -> "Antal kanter, seneste manster"

20) "Mgnstrene matcher" i "Resultat af menstergenkendelse" -> "Mganstergenkendelsesstatus"

Selvstendig drift i SIO-modus

21) Frakobl sensoren fra SCTL55 eller IO-Link-masteren, og saet f.eks. ben 4 i dit [1]decentrale tarnlys eller
gode/darlige transportband

22) Naér et gyldigt manster registreres, reagerer ben 4's udgang med en impuls p& 1 sekund.

Flere menstre

Flere manstre kan registreres samtidig p& det samme emne ved hjzlp af en enkelt udlesersensor og flere
hovedsensorer. Hver hovedsensor reagerer pd et bestemt manster.
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E 2.4.7.4. Opdelingsfunktion

Denne funktion giver f.eks. brugeren mulighed for at opsaette et antal impulser pr. omdrejning, der skal
udferes, for en ny udgang vaelges. Denne veerdi er 1 som standard, og hver aktivering medferer, at en
ny udgang valges. Hvis der veelges en hgjere veerdi end f.eks. 10, giver sensoren output for hver 10.
registrering. Sensoren vil talle ved emnets bagkant. | applikationseksemplet nedenfor vil sensoren aendre
outputtilstanden, nér 8 produkter er registreret. Sensorens output viser "kasse fuld", og en ny kasse flyttes
hen foran hovedtransportbandet. Teelleren kan nulstilles manuelt via SO2, der er konfigureret p& forhénd
som en ekstern nulstillingsknap.

2.4.7.4.1. Betingelser
Der bruges kun en enkelt sensor til denne funktion.

2.4.7.4.2, Opdelingsfunktion - opsaetningsprocedure

Justering af sensor

Klargering af sensor

1) Monter sensorerne pé transportbandet pa et sted, hvor emnets bagkant registreres, lige fer det falder
ned i kassen.

2) Slut sensoren til en SCTL55 eller IO-Link-masteren.

3) Overfer IODD-ilen i SCTL55 eller IO-Link-masteren.

4) Teend for sensoren.

5) Gendan sensorens fabriksindstillinger ved hjzelp af SCTL55 eller IO-Link-masteren.

6) Juster sensoren, sdledes at lysstralen registrerer emnet.

7) Juster sensorens falsomhed for at f& en palidelig registrering p& emnet.
(Den gule LED lyser, og den grenne LED lyser, hvilket angiver Stabil TL-status og IO-Link-modus)

10-Link-parameterindstillinger (se Muligheder for datarekkevidde i § 7.2.6.3.)

8) Veelg "Deler" i SCTL55 eller IO-Link-master i menuen "Parameter" -> "Applikationsfunktioner".

9) Angiv Tellervaerdi i menuen "Opseetning aof deler og teeller" > "Teellergraensevaerdi" mellem
1 ... 65.535 (standardveerdien er 1).

10) Hvis en foruddefineret vaerdi er nedvendig, kan den vaelges i menuen "Deler og teeller" -> "Forudindstillet
teellervaerdi" mellem O ... 65.535 (standardvaerdien er 0).
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2.4.7.5. Emne- og afstandsovervagning E
Denne funktion er designet til at overvdge, at et emnes leengde og afstanden til det naeste emne pd et
transportbénd ligger inden for visse graenser.Den selvsteendige sensor afgiver et signal, hvis emnet er

for lille, emnerne overlapper med hinanden, eller afstanden mellem de to emner er for kort til falgende
processer.

2.4.7.5.1. Betingelser
Der bruges kun en enkelt sensor til denne funktion.

2.4.7.5.2. Emne- og afstandsovervagning - opsaetningsprocedure

pirection

m/\/
e B » i
/-\ . \

—_— /:\ o @

-

Justering af sensor

Klargering af sensor
1) Monter sensoren i den nadvendige position pa transportbandet.
2) Slut sensoren til en SCTL55 eller IO-Link-masteren.
3) Overfer IODD-ilen i SCTL55 eller IO-Link-masteren.
4) Teend for sensoren.
5) Gendan sensorens fabriksindstillinger ved hjzelp af SCTL55 eller IO-Link-masteren.
6) Juster sensoren, sdledes at lysstrélen er rettet mod de emner, der skal detekteres.
7) Juster sensorens falsomhed for at f& en palidelig registrering p& emnet.
(Den gule LED lyser, og den grenne LED lyser, hvilket angiver Stabil TlL-status og 1O-Link-modus)

10-Link-parameterindstillinger (se Muligheder for datarekkevidde i § 7.2.6.4.)
8) Velg "Emne- og afstandsovervagning" i SCTL55 eller IO-Link-master i menuen "Parameter” ->
"Applikationsfunktioner".
9) Emnevarighed:
a) Indtast den minimumsvarighed, hvor emnet er til stede, i menuen "Emne- og afstandsovervagning"
> "Minimumsvarighed for emne" mellem 10 ... 60.000 ms (standardvaerdien er 500 ms), f.eks.
130 ms.
For at gere det lettere er det muligt at afleese emnevarigheden via "Emne- og afstandsovervagning”
-> "Emnevarighed".
b) Indtasten [2}maksimal{3] varighed, hvor emneter til stede, i menuen "Emne- og afstandsovervégning"
-> "Maksimal varighed for emne" mellem 10 ... 60.000 ms (standardvaerdien er 500 ms), f.eks.
150 ms.
For at gere det lettere er det muligt at aflaese emnevarigheden via "Emne- og afstandsovervagning”
-> "Emnevarighed".
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10) Afstandsvarighed:
a) Indtast den minimale varighed, hvor afstanden er til stede, i menuen "Emne- og afstandsovervégning”
> "Minimal varighed for afstand" mellem 10 ... 60.000 ms (standardvaerdien er 500 ms), f.eks.
110 ms.
For at gere det lettere er det muligt at aflaese afstandsvarigheden via "Emne- og afstandsovervagning"
-> "Afstandsvarighed".
b) Indtastden maksimale varighed, hvor afstanden ertil stede, i menuen "Emne- og afstandsovervégning"
-> "Maksimal varighed for afstand" mellem 10 ... 60.000 ms (standardvaerdien er 500 ms), f.eks.
130 ms.
For at gere det lettere er det muligt at aflaese afstandsvarigheden via "Emne- og afstandsovervagning"
-> "Afstandsvarighed".
11) Sensoren er nu klar til brug.
12) Parameteren for emnelaengde skifter mellem Maling kerer og Inden for graensevaerdierne, Varighed
for lang eller Varighed for kort.
13) Parameteren for afstandslaengde skifter mellem Méling kerer og Inden for graensevaerdierne, Varighed
for lang eller Varighed for kort.

Selvsteendig drift i SIO-modus

14) Frakobl sensoren fra SCTL55 eller IO-Link-masteren.

15) Udgangsben 4 aktiveres, hvis emnevarigheden er for lang eller for kort.

16) Udgangsben 2 aktiveres, hvis afstandsvarigheden er for lang eller for kort.
NB! Hvis begge udganges signaler evalueres ved hjalp af en logisk OR, kan denne OR-funktions
udgang bruges som en udgang for typiske fejl for b&de Emne og Afstand.

2.5. Sensorspecifikke justerbare parametre

Ud over parametrene, der er direkte relateret til udgangskonfigurationen, har sensoren ogsé en raekke interne
parametre, som er nyttige til opsaetning og diagnose.

2.5.1. Valg of lokal justering eller fjernjustering

Det er muligt at veelge, hvordan registreringsafstanden skal indstilles, ved enten at vaelge "Trimmerindgang"
eller "Teach-by-wire" ved hjalp af sensorens eksterne indgang eller ved at deaktivere trimmerindgangen ved at
vaelge "lO-Link-justering", s& sensoren ikke kan manipuleres.

2.5.2. Teach-rekkevidde
Vaerdi mellem

e |[D30OEPBRTO: 20 ... 125 mm
e |D30EPBR30: 20 ... 325 mm
e |D30OEPBR&O: 20 ... 625 mm

2.5.3. Procesdatakonfiguration

Naér sensoren betjenes i IO-Link-modus, har brugeren adgang til den cykliske procesdatavariabel.

Procesdata viser som standard felgende parametre som aktive: 16-bit analog veerdi, koblingsudgang 1 (SO1)
og koblingsudgang 2 (SO2).

Felgende parametre kan indstilles som inaktive: SSC1, SSC2, DA1, DA2, TA, SC, AFO1.

Ved aendring af procesdatakonfigurationsparameteren kan brugeren imidlertid vaelge ogsé at aktivere statussen
for de inaktive parametre. P& denne méde kan flere tilstande iagttages i sensoren pa samme tid.

NB! Hvis Applikationsfunktioner vaelges, kan flere indstillinger for "Analogvaerdier" vaelges i fanen Observering.
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2.5.4. Valg af sensormalingstilstande
bruges til alle forudindstillinger af sensor beskrevet nedenfor og gaelder for bade SSC1 og SSC2.

Forudindstillinger af sensor:

0. Manuel konfiguration

1. Findetektering

2. Robust detektering

3. Hurtig detektering

Praecisionen kan justeres via parameteren "Filterskalering". Se 2.5.11.

Detektionstilstand:
0. Hurtig tilstand
1. Praecis tilstand

2.5.4.1. Findetektering

Bruges til anvendelsessituationer, der kraever detekteringer teet pé& en baggrund, f.eks. hvis baggrunden er
et transportbénd og delene, der skal detekteres, er pa transportbandet.

1. Hysterese — indstillet automatisk til minimum.

2. Sikkerhedsmargin — indstillet til 1 % af afstanden.

3. Detekteringstilstand — indstillet til praecis tilstand, hvor flere praver anvendes til at f& en bedre detektering.

2.5.4.2. Robust detektering

Hvis sensoren har mulighed for at se emner pé& to parallelle transportbénd, skal BGS-funktionen sikre,

at sensoren kun detekterer emner pd transportb&ndet naermest sensoren og ignorerer emner uden for den
indstillede afskaeringsafstand ved transportbandet laengst vaek.

1. Hysterese — indstillet automatisk til standard (typisk 3 gange den minimale hysterese).

2. Sikkerhedsmargin — indstillet til 4 % af afstanden.

3. Detekteringstilstand — indstillet til praecis tilstand, hvor flere praver anvendes til at f& en bedre detektering.

2.5.4.3. Hurtig detektering

Bruges til anvendelsessituationer, der kraever hurtig detekteringshastighed, hvor baggrunden er leengere
vaek fra emnet, der skal detekteres. Reduceret maksimal registreringsafstand for sorte emner kan forventes.
1. Hysterese — indstillet automatisk til standard (typisk 3 gange den minimale hysterese).

2. Sikkerhedsmargin — indstillet til 4 % af afstanden.

3. Detekteringstilstand — indstillet til hurtig tilstand for at opné& minimal reaktionstid.

2.5.5. Temperaturalarm-tzerskel

Temperaturen, hvorved temperaturalarmen udlgses, kan sendres for maks.- og min.-temperaturen. Dette betyder,
at sensoren udleser en alarm, hvis maks.- eller min.-temperaturen overskrides. Temperaturerne kan indstilles
imellem -50 °C og +150 °C. Standardindstillingerne fra fabrikken er, Lav taerskel -30 °C og hgij teerskel +120
°C.
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2.5.6. Sikkerhedsgrzenser

Sikkerhedsgraenserne kan vaelges for sensoren i % af SP1 og SP2 og kan vaelges individuelt for SSC1 og SSC2.

De bruges til at beregne Stabil TIL- eller Stabil FRA-signaler.

e Stevalarm: Hvis sikkerhedsgraenserne overskrides, aktiveres stavalarmen (se ogsé beskrivelsen af stevalarmen)

® Den grenne LED pavirkes ogsé af sikkerhedsgraenserne og kan bruges til at opsaette registreringsafstanden
manuelt ved at justere, indtil LED'en lyser Stabil TIL.

2.5.6.1. Stabil TIL
Nar sensoren registrerer et signal, som er x % hgjere (angivet of sikkerhedsgraenser) end vaerdien, hvor
udgangen skifter til TIL, er sensoren Stabil TIL.

2.5.6.2. sfabi’ FRA
Nar sensoren registrerer et signal, som er x % lavere (angivet af sikkerhedsgraenser) end vaerdien, hvor
udgangen skifter til FRA, er sensoren Stabil FRA.

2.5.7. Heendelseskonfiguration
Temperaturhaendelser transmitteret via 10-Link-graensefladen er som standard sl&et fra i sensoren. Hvis brugeren
onsker at f& oplysninger om kritiske temperaturer, der matte blive detekteret i sensoranvendelsen, giver denne
parameter mulighed for at aktivere og deaktivere felgende 4 haendelser:
e Temperaturfejlhaendelse: Sensoren detekterer en temperatur uden for det specificerede driftsinterval.
* Temperaturoverskridelse: Sensoren detekterer temperaturer, der er hgjere end indstillingen for
temperaturalarmtaerskel.
e Temperaturunderskridelse: Sensoren detekterer temperaturer, der er lavere end indstillingen for
temperaturalarmtaerskel.
e Kortslutning: Sensoren detekterer, hvis sensorudgangen kortsluttes.

2.5.8. Kvadlitet af kersel QoR

Kvalitet af karsel informerer brugeren om sensorens faktiske ydeevne og evaluerer falgende parametre:
Maksimumsignal, Minimumsignal, Hysterese, SP og Sikkerhedsgraenser.

Vaerdien for QoR kan variere fra O ... 255 %.

QoR-vaerdien opdateres for hver enkelt registreringscyklus.

Eksempler pd QoR kan ses i tabellen nedenfor.

Kvalitet af kersel-

veerdier Forklaring

o Fremragende sensorforhold — sensoren forventes ikke at kraeve vedligehold-
> 150% : .
else i den naermeste fremtid.

Gode sensorforhold — sensoren fungerer lige s& godt, som da saetpunkterne
blev indleert eller opsat manuelt med en sikkerhedsmargin, som er det dob-
100% belte af standardhysteresen.

e Palidelighed pé& lzengere sigt forventes under alle omgivelsesforhold.

* Vedligeholdelse forventes ikke at blive nadvendig.

Gennemsnitlige sensorforhold

® P& grund af forhold i omgivelserne reduceres méalevaerdiernes palidelighed,
50% og vedligeholdelse er nadvendig for at forbedre detekteringsadfaerden.

* Hvis omgivelsesforholdene altid er stabile, kan palidelig detektering for-
ventes i den naermeste fremtid.

0% Upalidelige sensorforhold — sensoren fungerer ikke korrekt og kraever gjeblik-

kelig vedligeholdelse.
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2.5.9. Kvalitet af Teach QoT E
Vaerdien Kvalitet af Teach forteeller brugeren, hvor godt Teach-proceduren blev udfert, og evaluerer forholdet

mellem folgende parametre: TP2, TP1, Hysterese og Sikkerhedsgraenser.

Veerdien for QoT kan variere fra 0 ... 255 %.

QoTvaerdien opdateres efter hver Teach-procedure.

Eksempler pd QoT kan ses i tabellen nedenfor.

Kvalitet af Teach-

veerdier Forklaring
0 Fremragende Teach-forhold — sensoren forventes ikke at krseve vedligehold-
> 150% . .
else i den naermeste fremtid.
Gode Teach-forhold - sensoren har indlzert de sikkerhedsgraenser, der er
100% angivet som standard-sikkerhedsgraenser:

e Palidelighed pé& leengere sigt forventes under alle omgivelsesforhold.
e Vedligeholdelse forventes ikke at blive nedvendig.

Gennemsnitlige Teach-forhold.

* De omgivelsesmaessige forhold ger ikke palidelig detektering mulig i en
50% laengere periode. Vedligeholdelse skal udferes i den naermeste fremtid.

* Hvis omgivelsesforholdene altid er stabile, kan pélidelig detektering for-
ventes i den naermeste fremtid.

Dérligt Teach-resultat.
0% * Darlige sensorforhold for pélidelig detektering (f.eks. for lille malemargin
mellem emnet og omgivelserne).

2.5.10. Funktionsreserve

Vaerdien Funktionsreserve beskriver forholdet mellem det lys, der modtages af fotocellen, og det lys, der er
nadvendigt, fer sensoren kan fungere.

Vaerdien Funktionsreserve kan findes i fanen Diagnosticering i SCTL55 eller I0-Link-master.

lys, der modtages af sensoren

Funktionsreserve =
lys, der er ngdvendigt for at skifte udgang

2.5.11. Filterskalering

Denne funktion kan @ge immuniteten overfor ustabile emner og elektromagnetiske forstyrrelser: Vaerdien kan
indstilles fra 1 til 255, og standardindstillingen fra fabrikken er 1. Filteret fungerer som et varierende gennemsnit.
Det betyder, at en filterindstilling p& 1 giver den hgjeste registreringsfrekvens, mens en indstilling p& 255 giver
den laveste registreringsfrekvens.
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2.5.12. Gensidig interferens
| en optimal installation skal sensorerne installeres saledes, at de ikke forstyrrer hinanden, men i visse tilfeelde
er det ikke muligt. Derfor kan funktionen med gensidig interferensbeskyttelse benyttes. Denne funktion foreger
immuniteten betragteligt, men den vil ogs& pavirke sensorhastigheden negativt. Nar filteret aktiveres, analyserer
sensoren de signaler, der modtages, og forseger at bortfiltrere de forstyrrende impulser.
1 sensortilstand: Skal bruges, hvis sensoren forstyrres af en ukendt sensor, en kraftig lommelygte eller en
steerk moduleret lyskilde, f.eks. LED-lys.
Reaktionstiden forages 5 gange.
2 sensortilstand: Skal bruges, hvis to identiske sensorer forstyrrer hinanden.
Reaktionstiden foreges 5 ... 6 gange.
3 sensortilstand: Skal bruges, hvis tre identiske sensorer forstyrrer hinanden.
Reaktionstiden forages 5 ... 7 gange.

2.5.13. LED-indikering
LED-indikeringen kan konfigureres i 3 forskellige modi: Inaktiv, Aktiv eller Find min sensor.

Inaktiv: LED'erne er altid slukket

Aktiv: LED'erne folger indikeringssystemet beskrevet i 5.1.

Find min sensor: LED'erne blinker vekslende med 2 Hz med 50 % driftscyklus, s& det er nemt at finde
sensoren.

2.5.14. Hysteresemodus
Se 2.4.1.3 Hystereseindstillinger

2.5.15. Automatisk hysteresevzerdi
Se 2.4.1.3.Hystereseindstillinger

2.5.16. Afskaringsafstand

Raekkevidde

e |D30OEPBR10: 20...150 mm

e [D30EPBR30: 20...350 mm

e |D30OEPBR60: 20...670 mm

Malt afstand, der er leengere end afskaeringsafstand, bliver afkortet til afskaeringsafstanden.
Afskaeringsafstanden anvendes ligeledes, nér et emne ikke kan registreres.

Rev.01 - 08.2025 | MAN LD30EPBR IO-Link DAN | © 2025 | CARLO GAVAZZI Industri



2.6. Indleringsprocedure ved hjzlp af SCTL55 eller en 10-Link-master E

Seetpunkterne kan konfigureres ved hjzelp af en Teach-procedure. Dette vil sikre, at saetpunkterne konfigureres
med en optimal vaerdi, hvor der tages hgjde for sikkerhedsgraenserne og hysteresen.

2.6.1. Kombineret Detektionstilstand
Serg for, at sensoren er i Kombineret Detektionsindstilling. Dette kan sendres via en IO-linkmaster eller vores

SCTL55 Smart Configurator i applikationsfunktionsmenuen.
Kombineret Detektion, optimeret aktiveringspunkt.

1. Ret sensoren mod baggrunden. Statussen p& den gule LED og den grenne LED er ikke vigtig.
2. Tryk pa knappen i 3-6 sekunder, indtil begge LED-lamper blinker samtidigt én gang pr. sekund.
Slip derefter knappen.
De grenne og gule LED’er blinker hurtigt fire gange for at vise, at baggrundspositionen og
infensiteten af det reflekterende lys er blevet registreret.

Den indlaerte afstand og funktionsreserve beregnes automatisk og indstilles til 100 %, og

sensoren er driftsklar (gren LED lyser, gul LED slukket og SSC1 slukket).

2.6.2. FGS-tilstand
Serg for, at sensoren er i FGSHilstand. Dette kan aendres via en IO-link-master eller vores SCTL55 Smart-

konfigurator.
FGS, optimeret aktiveringspunkt.

1. Ret sensoren mod baggrunden. Statussen p& den gule LED og den grenne LED er ikke vigtig.

2. Tryk p& knappen i 3-6 sekunder, indtil begge LED-lamper blinker samtidigt én gang pr. sekund.
Slip derefter knappen.
Den grenne LED og den gule LED blinker samtidigt for at indikere, at sensoren er klar til at lsere
baggrunden.

3. Hold sensoren rettet mod baggrunden.

4. Tryk pa knappen én gang (< 1 sek.), den gule LED og den grenne LED blinker hurtigt 4 gange
som bekraeftelse [1]pd, at baggrunden er blevet genkendt.
SP1 og SP2 beregnes automatisk og gemmes, og sensoren er klar til at fungere (gren LED er
taendt, gul LED er slukket)

Tryk én gang

Rev.01 - 08.2025 | MAN LD30EPBR IO-Link DAN | © 2025 | CARLO GAVAZZI Industri



FGS, dynamisk konfiguration (Optimering af variation i baggrunden)

1.
2.

how

Ret sensoren mod baggrunden. Statussen pé& den gule LED og den grenne LED er ikke vigtig.
Tryk p& knappen i 3-6 sekunder, indtil begge LED-lamper blinker samtidigt én gang pr. sekund.
Slip derefter knappen.

Den grenne LED og den gule LED blinker samtidigt for at indikere, at sensoren er klar til at lsere
baggrunden.

Hold sensoren rettet mod baggrunden.

Tryk p& knappen og hold den nede, mens den grenne LED og den gule LED blinker med 1 Hz,
s& sensoren kan detektere variationer i baggrunden, indtil knappen slippes igen. Den gule LED
og den grenne LED blinker hurtigt 4 gange som bekraeftelse pa, at baggrunden er blevet
genkendt.

SP1 og SP2 beregnes automatisk og gemmes, og sensoren er klar til at fungere (gren LED er
teendt, gul LED er slukket)

Tryk og hold nede

2.6.3. BGS-tilstand

Serg for, at sensoren er i enkeltpunkimodus (BGS). Dette kan sendres via en IO-Link-master eller vores SCTL55
Smartkonfigurator.

BGS, optimeret aktiveringspunkt (3-6 sek.)
Leering af bade baggrund og emne

1.

Ret sensoren mod baggrunden. Statussen pé& den gule LED og den grenne LED er ikke vigtig.

2. Tryk p& knappen i 3-6 sekunder, indtil begge LEDlamper blinker samtidigt én gang pr. sekund *.

Slip derefter knappen.
Den grenne LED og den gule LED blinker samtidigt 1 Hz for at indikere, at sensoren har genkendt
baggrunden.

3. Anbring emnet foran sensoren i den anmodede afstand.
4. Tryk pa knappen én gang (< 1 sek.), den gule LED og den grenne LED blinker hurtigt 4 gange

for at indikere, at emnet er blevet genkendt.
SP1 beregnes automatisk og gemmes, og sensoren er klar til at fungere ((gren LED lyser, gul LED
lyser, fiern objekt - gul LED slukker)

Omkoblingspunkterne indstilles mellem baggrunden og emnet

* Hold knappen nede, indtil LED-lamperne har blinket 20 gange, for at annullere den igangvaerende
lzering

Tryk én gang
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BGS, baggrundslzering kun (6-9 sek.) E
1. Ret sensoren mod baggrunden. Statussen p& den gule LED og den grenne LED er ikke vigtig.
2. Tryk pé knappen i 6-9 sekunder, indtil begge LED-lamper blinker samtidigt to gange pr. sekund *.
Slip derefter knappen.
Den gule LED og den grenne LED blinker hurtigt 4 gange for at indikere, at baggrunden er
blevet genkendt. SP1 beregnes automatisk og gemmes, og sensoren er klar til at fungere
(Gren LED er taendt, gul LED er slukket)
SP'en er indstillet taet p& baggrunden

* Hold knappen nede, indtil LED-lamperne har blinket 20 gange, for at annullere den igangvaerende
laering

NB! For maksimal baggrundsafstand, lzer uden nogen baggrund foran sensor
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BGS, kun emnelzering (9-12 sek.)
1. Ret sensoren mod emnet. Statussen p& den gule LED og den grenne LED er ikke vigtig.
2. Tryk pé knappen i 9-12 sekunder, indtil begge LED-lamper blinker samtidigt tre gange pr.
sekund *. Slip derefter knappen.
Den gule LED og den grenne LED blinker hurtigt 4 gange for at indikere, at baggrunden er
blevet genkendt. SP1 beregnes automatisk og gemmes, og sensoren er klar til at fungere
(gren LED er taendt, gul LED er slukket).

SP'en er indstillet taet p& emneafstanden.

* Hold knappen nede, indtil LED-lamperne har blinket 20 gange, for at annullere den igangvaerende
laering

NB! For maksimal afstand, leer uden noget emne foran sensoren

9-12 sek.

BGS, dynamisk opszetning (optimer szetpunkter, der tilpasses variationer i emne og baggrund)

1. Ret sensoren mod baggrunden. Statussen p& den gule LED og den grenne LED er ikke vigtig.
2. Tryk p& knappen i 3-6 sekunder, indtil begge LED-lamper blinker samtidigt én gang pr. sekund.
Slip derefter knappen.

Den grenne LED og den gule LED blinker samtidigt for at indikere, at sensoren er har genkendt
baggrunden.

Placer emnet mellem baggrunden og sensorens front.

Tryk p& knappen og hold den nede, mens den grenne LED og den gule LED blinker med 1 Hz,
s& sensoren kan detektere variationer i emnet og baggrunden, indtil knappen slippes igen.
Den gule LED og den grenne LED blinker hurtigt 4 gange som bekrzeftelse pd, at variationerne
er blevet genkendt.

SP1 udregnes automatisk som et gennemsnit af variationerne og gemmes.

The sensor is nu klar til at fungere ((gren LED lyser, gul LED lyser, fiern objekt - gul LED slukker).

how

Tryk og hold nede
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2.6.4. Teach fra 10-Link-masteren eller Smart-konfiguratoren (SCTL55)
1. Veelg SSC1 eller SSC2 konfigurationsmodus:
SSC1: Veelg "Enkeltpunkt", "Vindue" eller "Topunkt" i "Koblingssignal-kanal 1" -> "SSC1-konfiguration.

Modus".

NB! Hvis "Enkeltpunkt" er valgt, skal "IO-Link-justering" vaelges i "SSC1-enkeltpunkt" -> "Valg af lokal
justering/fjernjustering".

S§SC2: Veelg "Enkeltpunkt", "Vindue" eller "Topunkt" i "Koblingssignal-kanal 2" -> "SSC2-konfiguration.

Modus".

2. Veelg den kanal, der skal indleeres, f.eks. "Koblingssignal-kanal 1" eller "Koblingssignal-kanal 2" i

"Indlzering"

-> "Indleering, Veaelg".

2.6.4.1. Enkeltpunktmodus-procedure

1) Enkeltveerdi-indleringskommandosekvens:

2)

3)

Enkeltvaerdi-indleeringskommandosekvens.

(Knapperne kan findes i: "Indleering SSC1" eller "Indlaering SSC2" -> "Indlaering-enkeltvaerdi
SSC1" eller "Indleering-enkeltvaerdi SSC2").

1. Anbring emnet foran sensoren.

2. Tryk pé& Indleering SP1.

3. Indlzeringsresultat vises i "Indlaeringsresultat -> Indlaeringstilstand”, f.eks. "SUCCES".

4. QoT vises i "Kvalitet af indlaering”, f.eks. 100 %.

N Hysteresis —
________________ .’

SP1

TP1

ON - oF

Dynamisk indleeringskommandosekvens

Dynamisk indleering for Enkeltvaerdi-indlaeringskommandosekvens

(Knapperne kan findes i: "Indleering SSC1" eller "Indlaering SSC2" -> "Indlaering dynamisk
SSC1" eller "Indlaering dynamisk SSC2")

1. Tryk p& "Indleer SP1-start".

2. Flyt emnet ind og ud af detekteringszonen i forskellige positioner foran sensoren.

3. Tryk pé& "Indlaer SP1-stop".

4. Indleeringsresultat vises i "Indleeringsresultat -> Indleeringstilstand", f.eks. "SUCCES".

5. QoT vises i "Kvalitet af indlaering", f.eks. 150 %

Tovaerdi-indleeringskommandosekvens
TIndlzering med to veerdier for SP1
(Knapperne kan findes i: "Indleering SSC1" eller "Indlaering SSC2" -> "Indlzering med to vaerdier
SSC1" eller "Indlzering med to vaerdier SSC2")
1. Flyt emnet til positionen for SP1 TP1
A. Tryk pa "Indlaer SP1 TP1".
B. "Indlaeringsresultat -> TeachPoint 1 af Seetpunkt 1" = f.eks. “OK".
C. "Indleeringsresultat -> Indleeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
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E 2. Flyt emnet til positionen for SP1 TP2
A. Tryk pa "Indlaer SP1 TP2".
B. "Indlaeringsresultat -> TeachPoint 2 af Seetpunkt 1" = f.eks. “OK".
C. "Indleeringsresultat -> Indleeringsstatus" = f.eks. "SUCCES".
3. QoT vises i "Kvalitet af indleering”, f.eks. 150 %

Hysteresis

_’ ‘_

2.6.4.2. Topunktmodus-procedure

1) Toveerdi-indleeringskommandosekvens:

Knapperne kan findes i menuen: "Indlzering SSC1" eller "Indleering SSC2" -> "Indlzering med
to vaerdier SSC1" eller "Indleering med to vaerdier SSC2"
1. Flyt emnet til positionen for SP1 TP1.

A. Tryk pa "Indlaer SP1 TP1".

B. "Indlaeringsresultat -> TeachPoint 1 af Seetpunkt 1" = f.eks. “OK".

C. "Indleeringsresultat -> Indleeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
2. Flyt emnet til positionen for SP1 TP2.

A. Tryk p& "Indlaer SP1 TP2".

B. "Indlaeringsresultat -> TeachPoint 2 af Seetpunkt 1" = f.eks. “OK".

C. "Indlzeringsresultat -> Indleeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
3. Flyt emnet til positionen for SP2 TP1.

A. Tryk pa "Indlaer SP2 TP1".

B. "Indlaeringsresultat -> TeachPoint 1 af Seetpunkt 2" = f.eks. “OK".

C. "Indleeringsresultat -> Indleeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
4. Flyt emnet til positionen for SP2 TP2.

A. Tryk pa "Indlaer SP2 TP2".

B. "Indlaeringsresultat -> TeachPoint 2 af Seetpunkt 2" = f.eks. “OK".

C. "Indleeringsresultat -> Indleeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
5. Tryk p& Anvend indlzering.

A. "Indlzeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. "Succes".
6. QoT vises i "Kvalitet af indleering”, f.eks. 100 %
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2) Dynamisk indleeringskommandosekvens: E
Knapperne kan findes i menuen: "Indlaering dynamisk SSC1" eller "Indlaering dynamisk SSC2" ->
"Indlzering"

1. Flyt emnet til positionen for SP1.
A. Tryk pa "Indleer SP1-start".
B. "Indlaeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
C. Tryk pd "Indlzer SP1-stop".
D. "Indlzeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
2. Flyt emnet il positionen for SP2.
A. Tryk pa "Indleer SP2-start".
B. "Indlzeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
C. Tryk pa "Indlser SP2-stop".
D. "Indlzeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
3. "Indlaeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. "SUCCES".
4. QoT vises i "Kvalitet af indleering"”, f.eks. 100 %

SP2 SP1
TP2 TP1

ON - OoF

2.6.4.3. Vinduesmodusprocedure

1) Enkeltveerdi-indleeringskommandosekvens:
Knapperne kan findes i menuen: "Indleering SSC1" eller "Indleering SSC2" -> "Indlzering-
enkeltvaerdi SSC1" eller "Indleering-enkeltvaerdi SSC2"
1. Flyt emnet til positionen for SP1.
A. Tryk pé& "Indleer SP1".
B. "Indlaeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
2. Flyt emnet til positionen for SP2.
A. Tryk pé "Indleer SP2".
B. "Indlaeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. "SUCCES".
3. QoT vises i "Kvalitet af indleering", f.eks. 255 %

_y Hyst _y Hyst
______________________________ .}
————————— »
SP2 SP1
TP1 TP1
- OFF ON - OFF
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E 2) Dynamisk indleringskommandosekvens:
Knapperne kan findes i menuen: "Indlaering SSC1" eller "Indleering SSC2" -> "Indlzering
dynamisk SSC1" eller "Indlaering dynamisk SSC2"
1. Flyt emnet til positionen for SP1.
A. Tryk p& "Indlaer SP1-start".
B. "Indlaeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
C. Tryk pa "Indleer SP1-stop".
D. "Indlaeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
2. Flyt emnet til positionen for SP2.
A. Tryk p& "Indlaer SP2-start".
B. "Indlaeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
C. Tryk p& "Indlaer SP2-stop".
D. "Indleeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. "SUCCES".
3. QoT vises i "Kvalitet af indleering", f.eks. 100 %

_ Hyst _ Hyst
SP2 SP1
TP2 TP1
- OF ON - OFF

2.6.4.4. Forgrundsafbleendingsmodus

1) Enkeltveerdi-Teach-kommandosekvens:
(Knappen kan findes i menuen: "Indlaering SSC1" eller "Indlaering SSC2" -> "Indlzering-
enkeltvaerdi SSC1" eller "Indleering-enkeltvaerdi SSC2") -> "Indlaeringsbaggrund".
1. Ret sensoren mod baggrunden.
A. Tryk p& "Indlaeringsbaggrund".
B. "Indlaeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. "SUCCES".
2. QoT vises i "Kvalitet af indleering”, f.eks. 144 %

2) Dynamisk Teach-kommandosekvens:
(Knappen kan findes i menuen: "Indlaering SSC1" eller "Indlaering SSC2" -> "Indlzering dynamisk
SSC1" eller "Indlzering dynamisk SSC2" -> "Indleeringsbaggrund".
1. Ret sensoren mod baggrunden.
A. Tryk p& "Start indleeringsbaggrund".
B. "Indleeringsresultat -> Indlaeringsstatus” = f.eks. “AFVENT KOMMANDO".
C. Tryk pa "Stop indlaeringsbaggrund".
D. "Indlaeringsresultat -> Indlaeringsstatus" = f.eks. "SUCCES".
2. QoT vises i "Kvalitet af indleering”, f.eks. 100 %

_y Hysti _y Hysti

Sensor

~ ON OFF - ON

FGS
SP2 SP1
Bockground/
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2.6.4.5. Kombineret Detektionstilstand E

Dynamisk Teach-kommandosekvens:
Knappen er i menuen "Konfiguration af Kombineret Detektion" -> "Indlaesning af baggrund”.
1. Ret sensoren mod baggrunden.

a. Tryk pé "Indleeringsbaggrund”.

b. Teach resultat. Indleeringsstatus = f.eks. “SUCCESS”.
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2.7. Diagnoseparametre

2.7.1. Driftstimer
Sensoren har en indbygget teller, der logger hver hele time, hvor sensoren har vaeret i drift.
Det maksimale antal timer, der kan registreres, kan laeses via SCTL55 eller en IO-Link-master.

2.7.2.Antal teend/sluk-cyklusser [cyklusser]
Sensoren har en indbygget teeller, der logger hver gang sensoren teendes. Det faktiske antal effektcyklusser
registreres og kan laeses via SCTL55 eller en I0O-Link-master.

2.7.3. Maks. temperatur - absolut hgjeste [°C]

Sensoren har en indbygget funktion, der logger den hgjeste temperatur, som sensoren har vaeret udsat for i
lzbet af hele dens driftslevetid. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan laeses via SCTL55 eller en
|O-Link-master.

2.7.4. Min. temperatur - absolut laveste [°C]

Sensoren har en indbygget funktion, der logger den laveste temperatur, som sensoren har vaeret udsat for i
lzbet af hele dens driftslevetid. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan leeses via SCTL55 eller en
|O-Link-master.

2.7.5. Maks. temperatur siden sidste opstart [°C]
Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om, hvad den hgjeste temperatur har vaeret siden opstarten.
Denne vaerdi gemmes ikke i sensoren, men den kan leeses via SCTL55 eller en |O-Link-master.

2.7.6. Min. temperatur siden sidste opstart [°C]
Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om, hvad den laveste temperatur har vaeret siden opstarten.
Denne vaerdi gemmes ikke i sensoren, men den kan laeses via SCTL55 eller en |O-Link-master.

2.7.7. Aktuelle temperatur [°C]
Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om den aktuelle temperatur i sensoren. Temperaturen kan
laeses via SCTL55 eller en IO-Link-master.

2.7.8. Detekteringstzeller [cyklusser]
Sensoren logger, hver gang SSC1 skifter tilstand. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan laeses via
SCTL55 eller en IO-Link-master.

2.7.9. Minutter over maks. temperatur [min]

Sensoren logger, hvor mange minutter sensoren har vaeret i drift over maks.-temperaturen for sensoren, og det
maksimale antal minutter, der kan registreres, er 2 147 483 647. Denne parameter opdateres en gang i timen
og kan leeses via SCTL55 eller en |O-Link-master.

2.7.10. Minutter under min. temperatur [min]

Sensoren logger, hvor mange minutter sensoren har vaeret i drift under min.-temperaturen for sensoren, og det
maksimale antal minutter, der kan registreres, er 2 147 483 647. Denne parameter opdateres en gang i timen
og kan laeses via SCTL55 eller en IO-Link-master.

2.7.11. Downloadtzeller

Sensoren logger, hvor mange gange parametrene er blevet aendret i sensoren. Det maksimale antal sendringer,
der kan registreres, er 65 536 gange. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan laeses via SCTL55
eller en 10-Link-master.
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2.7.12. Kombineret Detektion resultat E
2.7.12.1  Afstand match

2.7.12.2  Overskydende forsteerkning match

2.7.12.3  Match

2.7.12.4 Baggrund detekteret

BEMARK!

Temperaturen, der mdles af sensoren, vil altid vaere hgjere end omgivelsestemperaturen, hvilket skyldes intern

opvarmning.

Forskellen imellem omgivelsestemperaturen og den interne temperatur pdvirkes af maden, som sensoren er

monteret p& i anvendelsen. Hvis sensoren er monteret i et metalbeslag, vil forskellen vaere mindre, end hvis den

er monteret i et plasticbeslag.

3. Ledningsdiagrammer

— 11BN Y
4 BK )
2 WH )
-V
BEN |Farve Signal Beskrivelse
1 Brun 10... 30 VDC | Sensorforsyning
2 Hvid Belastning Udgang 2 / SIO-modul / Ekstern indgang / Ekstern Teach
3 Blé GND Jord
4 Sort Belastning |O-link / Udgang 1 / SIO-modus

4. Idriftszettelse

150 ms efter at stremforsyningen er sl@et til, er sensoren driftsklar.
Hvis den er sluttet til en IO-Link-master, er ingen yderligere indstilling nedvendig, og 10-Link-kommunikationen
starter automatisk, efter at I0-Link-masteren sender en vaekkeanmodning til sensoren.
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5. Drift

E 5.1. Brugergrenseflade pa LD30EPBRxxBPxxIO

LD3OEPBRxxBPxxIO-sensorerne er udstyret med en gul og en gren LED.

SIO og 10-Link-modus

Teendt/ .
Gron LED Gul LED slokket Detektering
() TENDT o SLUKKET TENDT SLUKKET (stabil) SSC1
o SLUKKET o SLUKKET TENDT SLUKKET (ikke stabil) SSC1 eller LED'er deakiiveret
o SLUKKET O TENDT TENDT TENDT (ikke stabil) SSCI
@  TENDT O TENDT TENDT TENDT (stahil) SSCI
@ SLUKKET @ SLUKKET SLUKKET Stram ikke tilsluttet
(O Blinkende 10 Hz .
50 % arbeidscyklus TENDT Udgang kortslutning
Blinkende 0,5....20 Hz TANDT Indikation pd udlasning

O 50 % arbejdscyklus

Kun 10-Link-modus

Blinkende 1 Hz

TENDT 900 ms - TANDT Sensor er i 10-Link-modus, og SSC1 er stabil
SLUKKET 100 ms
@ Blinkende 1 Hz
TENDT 100 ms - TENDT Sensor er i 10-Link-modus, og SSC1 er ikke stabil
SLUKKET 900 ms
J@) Blinkende 2 Hz .
50 % arbeidscyklus TENDT Find min sensor
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6. IODD-fil og fabriksindstilling

6.1. 10DD-fil til en 10-Link-enhed

Alle sensorens funktioner, enhedsparametre og indstillingsveerdier samles i en fil, der kaldes en 1/O-
enhedsbeskrivelse (IODD-il).
|IODD-filen er ngdvendig for at etablere kommunikation mellem SCTL55 eller IO-Link-masteren og sensoren.
Enhver leverander af en I0-Link-enhed skal levere denne fil og gere den tilgaengelig til download pa webstedet.
|IODD-filen indeholder:

® proces- og diagnosedata

® parameterbeskrivelse med navnet, det tilladte interval, datatypen og adressen (indeks og underindeks)

® kommunikationsegenskaber, inkl. enhedens mindste cyklustid

® enhedsidentitet, artikelnummer, billede af enheden og producentens logo

IODD-ilen er tilgeengelig i IOOD Finder og pé& Carlo Gavazzis websted: http://gavazziautomation.com

6.2. Fabriksindstillinger

Standardvaerdierne fra fabrikken fremgdr af bilag 7 under standardvaerdier.

7. Bilag

7.1. Akronymer

HeltalT Heltal med fortegn

OktetStrengT Rackke af oktetter

PDV Procesdatavariabel

R/W Leese og skrive

RO Kun leese

SO Koblingsudgang

SP Seetpunkt

TP Teach-punkt

SSC Koblingssignalkanal

StrengT Streng af ASCllHegn

TA Temperaturalarm

UlntegerT Heltal uden fortegn

WO Kun skrive

SC Kortslutning

DA Stevalarm

AFOI1 Applikationsfunktioner, udgang 1
DD Kombineret detektion (Dual Detection)
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7.2, 10-Link-enhedsparametre til LD3OEPBR 10-Link

7.2.1. Enhedsparametre
Parameternavn I"d(f,lkesxl))e‘ Adgang Standardvzerdi Datainterval Datatype Lengde
Leverandgrnavn 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi StringT 20 Byte
Leverandartekst 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com StringT 34 Byte
Produktnavn 18 (0x12) RO f eks. L(I)Sggzgrlinlgggl)iPMSIO StringT 20 Byte
Produkt-ID 19 (0x13) RO f(gi(osdusl%;ss%'ié(gga StringT 13 Byte
Produkitekst 20 (0x14) RO fotocelle-lasersensor StringT 30 Byte
Serienummer 21 (0x15) RO ﬁ;ﬂ‘;"‘f&g;‘;%@%‘(’]’g] StringT 13 Byte
Hardware-revision 22 (0x16) RO (Hufr((ievkvgrshrfv&]ion) StringT 6 Byte
Firmware-revision 23(0x17) RO Sffyare avion} StringT 6 Byte
Anvendelsesspecifikt marke 24 (0x18) R/W o Vilkéirlig streng pd op til 32 tegn StringT maks. 32 Byte
Funktionstag 25(0x19) R/W o Vilkérlig streng pd op til 32 tegn StringT maks. 32 Byte
Lokaliseringstag 26 (0x1A) R/W o Vilkérlig streng pd op til 32 tegn StringT maks. 32 Byte
Procesdataindgang 40 (0x28) RO IntegerT 32 bit
7.2.2, Observering
Parameternavn Indeks Dec | pgoqn Standardvaerdi Datainterval Datatype Lengde
(Hex) gang yp
Procesdatakonfiguration 70 (0x46) R/W
0 = Analog vaerdi inakiiv
1 = Analog vaerdi aktiv
Analog vaerdi 1(0x01) R/W 1 = Analog vaerdi aktiv 32==0%li)t|;|ed'h|£t?g d:d RecordT 16 bit
4 = Teeller veerdi
5 = Kombineret detektion
Koblingsudgang 1 2(0x02) R/W 1 = Koblingsudgang 1 aktiv %Zﬁ?:gf;g;gg ;:l?g]]";il;i""v RecordT 16 bit
Koblingsudgang 2 3 (0x03) R/W 1 = Koblingsudgang 2 aktiv %iﬁ?ﬁﬂf;ﬁ;ﬁg ;33922";?(?"," RecordT 16 it
Koblingssignalkanal 1 4(0x04) R/W 0 = SSC1 inaktiv 0] ==S§S(c]]ilatll(|;it\i’v RecordT 16 bit
Kobiingssignalkancl 2 5005) | R 0 = $5C2 nakii 0 = S8 ncki RecordT 16 bi
Stevalarm 1 6 (0x06) R/W 0 = DA inakiiv 0]==DI§\A]iZT(|;;5V RecordT 16 it
Stavalarm 2 T007) | RM 0= DAZ Inactve 0 = DAZ ki RecordT 16 bit
Temperaturalarm 8 (0x08) R/W 0 = TA inaktiv 0]=:T¢Air('l?(lfii‘ilv RecordT 16 bit
Kortsluting 9(0x09) | R 0= SCinakiv 0= SCindkdi RecordT 16 bit
Applikationsfunkfioner, _ . 0 = AFO1 inaktiv .
odgang | 12 (0x12) R/W 0 = AFOT inaktiv 1 = AFO1 akfiv RecordT 16 it
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7.2.3 . SSC-parametre

Indeks Dec

Parameternavn (Hex)

Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype Lengde E

0 = Ingen kanal valgt
Teach veelg 58 (0x3A) RW 1=55C1 1 =55C1 (Aftastningskanal 1) UlntegerT 8 bit
2 = SSC2 (Aftastningskanal 2)

Teach resultat 59 (0x3B)
0 = Klar
1 = Succes
Teach tilstand 1(0x01) RO 0 = Klor 4 = Afvent kommando RecordT 8 bit
5= Optu?ei
7 = Fej
TP1 (Teach-punkt 1) til _ 0 = Ikke OK .
SP1 (setpunk 1) 2(0x02) RO 0 = Ikke OK 120K RecordT 8 bit
TP2 (Teach-punkt 2) til _ 0 = Ikke OK .
SP1 (setpunk 1) 3(0x03) RO 0 = Ikke OK 1= 0K RecordT 8 bit
TP1 (Teach-punkt 1) til _ 0 = Ikke OK .
$P2 (sefpunkt 2) 4 (0x04) RO 0 = Ikke OK 1= 0K RecordT 8 bit
TP2 (Teach-punkt 2) il _ 0 = Ikke OK .
$P2 (setpunkt 2) 5(0x05) RO 0 = Ikke OK 1= 0K RecordT 8 hit
SSC1-parameter 60 (0x30)

(koblingssignalkanal)

100,0 mm for LD3OEPBR1O... 20,0 ... 125,0 mm for LD3OEPBRIO...
Setpunkt 1 (SP1) 1(0x01) R/W 300,0 mm for LD30EPBR30... 20,0 ... 325,0 mm for LD30EPBR30... IntegerT 16 bit
600,0 mm for LD30EPBRO... 20,0 ... 625,0 mm for LD30EPBR6O...

20,0 ... 125,0 mm for LD30EPBR1O...
Setpunkt 2 (SP2) 2(0x02) R/W 20 mm 20,0 ... 325,0 mm for LD30EPBR30... IntegerT 16 bit
20,0 ... 625,0 mm for LD30EPBR6O...

$SC1-konfiguration
(koblingssignalkanal) 61(0x30)
Koblingslogik 1(0x01) R/W 0 = Hej aktiv ? - LH:\E gt}:z UlntegerT 8 bit
0 = Deaktiveret
1 = Et-punkt
Modus 2(0x02) R/W 1 = Et-punkt 2 = Viindue UlntegerT 8 bit
3 = To-punkt
4 = FGS
7 mm for LD30EPBRI0... 1,0 ... 125,0 mm for LD30EPBR1O...
Hysterese* (manuelt) 3(0x03) R/W 20 mm for LD30EPBR30... 1,0 ... 325,0 mm for LD30EPBR30... |  UlntegerT 16 it
40 mm for LD30EPBR60... 1,0 ... 625,0 mm for LD30EPBR6O...

SSC2-parameter 62 (0x3E)

100,0 mm for LD30EPBRI0... 20,0 ... 125,0 mm for LD30EPBR10...
Setpunkt 1 (SP1) 1(0x01) R/W 300,0 mm for LD30EPBR30... 20,0 ... 325,0 mm for LD30EPBR30... | IntegerT 16 it
600,0 mm for LD30EPBR6O... 20,0 ... 625,0 mm for LD30EPBRAO...

20,0 ... 125,0 mm for LD30EPBR1O...
Setpunkt 2 (SP2) 2(0x02) R/W 20 mm 20,0 ... 325,0 mm for LD30EPBR30... IntegerT 16 bit
20,0 ... 625,0 mm for LD30EPBR6O...

§S(2-konfiguration 63 (0x3F)
Koblingslogik 1(0x01) RAW 0 = Haj akiiv 0=t gm UlntegerT 8 bit
0 = Deaktiveret
1 = Et-punkt
Modus 2(0x02) R/W 0 = Deaktiveret 2 = Vlindue UlntegerT 8 bit
3 = To-punkt
4 = FGS
7 mm for LD30EPBRI0... 1,0 ... 125,0 mm for LD30EPBR10...
Hysterese (manuelf) 3(0x03) R/W 20 mm for LD30EPBR30... 1,0 ... 325,0 mm for LD30EPBR30... UlntegerT 16 bit
40 mm for LD30EPBR6O... 1,0 ... 625,0 mm for LD30EPBRAO...

* Bemaerk, at SCC1 som standard anvender automatisk hysterese.
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7.2.4. Udgangsparametre

Indeks Dec

Parameternavn (Hex)

Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype Lengde

Kanal 1 opsaetning (SO1) 64 (0x40)

0 = Deaktiveret udgang
Udgangstrin - filstand 1(0x01) R/W 1 = PNP-udgang ; Z mﬁﬂggzgg UlntegerT 8 bit
3 = Push-pull-udgang

0 = Deakfiveret
1=55C1
2=55C2

Indgangsvaslger | 20002 | RM 1=55C1 3 = Sovaam 1 (OA1) UlntegerT 8 i

5 = Temperaturalarm (TA)

6 = Ekstern logik-indgang

7 = Applikationsfunktioner

0 = Deakfiveret timer
) ) 1 = T-on-forsinkelse

Timer — Modus 3(0x03) R/W 0 = Deaktiveretfimer 3 EEOL'}){E#ET:L(;I&ZIS . UlntegerT 8 bit
4 = Monostabil forflanke
5 = Monostabil bagflanke

Wl 0 = Millisekunder
Timer — Skalo 40x04) | R 0 = Millsekunder 1 = Sekunder UlnfegerT 8 bi
2 = Minutter

Timer — Veerdi 5(0x05) R/W 0 0...32767 IntegerT 16 hit

0 = Direkte
1=AND
Logikfunktion 7(0x07) R/W 0 = Direkte 2=0R UlntegerT 8 bit

3=XO0R
4 = Flip-flop for nulstilling of szt

R 0 = Ikke inverteret 0 = Ikke inverteret (sluttende) UlntegerT 8 bit

Udgangs-inverter 8 (0x08) (N.0.) 1 = Inverteret (brydende)

Kanal 2 opsztning (502) 65 (0x41)

0 = Deaktiveret udgang
1 = PNP-udgang
2 = NPN-udgang
3= Push-PuII-udgunE
Udgangstrin - filstand 1(0x01) R/W 1 = PNP-udgang 4 = Digital logik-indgang (Aktiv hej/ UlntegerT 8 bit

pull-down)
5 = Digital logik-indgang (Aktiv lav/
pull-up)
6 = Indlzring (akfiv hej)

0 = Deaktiveret

2=55C2
Indgangsvaelger 2 2(0x02) R/W 1=55C1 2 N gmlzm ; Egﬁ;; UlntegerT 8 bit
5 = Temperaturalarm (TA)
6 = Ekstern logik-indgang
7 = Applikationsfunkfioner

0 = Deaktiveref timer
] ) 1 = T-on-forsinkelse

Timer — Modus 3(0x03) R/W 0= Deaktiveret fimer 3 szDL'/O{gfﬁ?m(izlﬁglse UlntegerT 8 bit
4 = Monostabil forflanke
5 = Monostabil bagflanke

0 = Millisekunder

Timer — Skala 4(0x04) R/W 0 = Millsekunder 1 = Sekunder UlntegerT 8 bit
2 = Minutter
Timer — Veerdi 5(0x05) R/W 0 0...327671 IntegerT 16 bit
0 = Direkte
1=AND 8 bit
Logikfunktion 7 (0x07) R/W 0 = Direkte 2=0R UlntegerT :

3=XOR
4 = Flip-flop for nulstilling of szt

Udgangsinverter 8 (0x08) R/W 1 = Inverferef (brydende) 0 ] !dl(:\/l:r‘;g:zrmr(;(liﬂﬁg()!e) UlntegerT B bit
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7.2.5. Sensorspecifikke justerbare parametre

Indeks Dec

4 = 3sensor — sensor|
5 = 3sensor — sensor?
6 = Jsensor — sensor3

Parameternavn (Hex) Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype Lengde
Valg of lokal justering/fjern- 0 = Deakiveret
'ust%rin | il 68 (0x44) R/W 3 = Indlzeringsknap 2 = Teach-by-wire UlntegerT 8 bit
|ustering 3 = Indlaringsknap
0 =]MunFue!i korll(figuruﬁon
A T . = Findetektering .
Sensor-forudindstilling 71 (0x47) R/W 1 = Findetektering 2 = Robust defektering UlntegerT 8 bit
3 = Hurtig detektering
Filterskalering 77 (0x4D) R/W 1 1...255 UlntegerT 8 bit
150,0 mm for LD30EPBRI0... 20,0 ... 150,0 mm for LD30EPBR10...
Afskzeringsafstand 79 (0x4F) R/W 350,0 mm for LD30EPBR30... 20,0 ... 350,0 mm for LD30EPBR30... |  UlntegerT 16 bit
670,0 mm for LD30EPBR6O... 20,0 ... 670,0 mm for LD30EPBRAO...
Najagtighedstilstand 100 0x64) R/W 1 = Nejagtig 10==NI:ij(:gtgig Uinteger 8 bit
Temperaturalarm-taerskel 72 (0x48)
Hoj taerskel 1(0x01) R/W 60°C -30...70°C IntegerT 16 it
Lav teerskel 2(0x02) R/W -20°C -30...70°C IntegerT 16 hit
Stable ON/OFF-graense 73 (0x49)
SSC 1 - Safe-graense 1(0x01) R/W 1% 1...100% IntegerT 8 bit
§SC 2 - Safe-graense 2(0x02) R/W 1% 1...100% IntegerT 8 bit
0 = LED-indikering inaktiv
LED-indikering 78 (0x4E) R/W 1 = LED-indikering aktiv 1 = LED-indikering akfiv UlntegerT 8 bit
2 = Find min sensor
0 = Manuel hysterese*
Hysterese-modus 80 (0x50) R/W 2 = Automatisk hysterese (fin) 1 =Automatisk hysterese (robust) UlntegerT 8 bit
2 = Automatisk hysterese (fin)
SSC1 Automatisk hysterese-
vardi 81 (0x51)
) ) 1,0 ... 125,0 mm for LD30EPBR10...
é;,’{‘i'l“’"s" hysteresevaerdi 1(0x01) RO 1'0 .. 325,0 mm for LD30EPBR30.. | UlntegerT 16 bit
1,0 ... 625,0 mm for LD30EPBR6O...
) ) 1,0 ... 125,0 mm for LD30EPBRIO...
é,‘,’;&T“"Sk hysteresevaerdi 2(0x02) RO 1,0... 325,0 mm for LD30EPBR30... |  UlntegerT 16 bit
1,0 ... 625,0 mm for LD30EPBRAO...
Minimalt overskydende
forstrkningsniveau 82(0x52)
Minimalt overskydende .
forstarkningsniveay 1(0x01) R/W 1,00 1,00....1 000,00 UlntegerT 32 hit
Reaktionsfid for stavalarm 2(0x02) R/W 2 sek. 1...255sek. UlntegerT 8 bit
Reset-tid for stevalarm 3(0x03) R/W 2 sek. 1...255 sek. UlntegerT 8 bit
0= 0ff
1 = Isensormodus
2 = 2sensor — sensor]
Gensidig interferensheskyttelse | 84 (0x54) R/W 0= 0ff 3 = 2sensor — sensor2 Uinteger 8 bit

Til manuel hysterese. Se indeks 61.3

* %

Automatisk hysterese beregnes baseret pd SP, uanset om SP'erne andres
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7.2.6. Applikationsfunktion

Parameternavn I“d(f,lkesxl))ec Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype Lengde
0 = Ingen applikationsfunktion valgt
1 = Hostighed o Imnﬂde
Applikationsfunkfionsvaelger | 88 (0x58) RO 0 = Ingen applikationsfunktion valgt 2= M%nsieﬁgqﬁ endelse UlntegerT 8 bit
= Divider
4 = Emne- og afstandsovervdgning
7.2.6.1. Kombineret Detektion
Parameternavn I“d(f,lkesxl))e‘ Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype Lengde
Kombineret Detektionsind-
100.0 mm for LD30EPBR10 20...125.0 mm for LD30EPBR10
Teach-afstand 1(1x01) RW 300.0 mm for LD30EPBR30 20...325.0 mm for LD30EPBR30 UintegerT 32 bit
600.0 mm for LD30EPBRGO 20...625.0 mm for LD30EPBR6O
Teach overskydende ) .
forsterkning 2(1x02) RW 2000 0...65535 UintegerT 33 bit
Satpunkt 3(1x03) RW 75 0...100 UintegerT 8 bit
Hysterese 4(1x04) RW 10 0...100 UintegerT 8 bit
Auto niveau 5(1x05) RW 1 - Aktiveret 01' PX%'V‘X;’;;*‘ UintegerT 8 bt
7.2.6.2. Hastighed og lengde
Parameternavn I“d(f,lkesxl))e‘ Adgang Standardvaerdi Datainterval Datatype Lengde
Opszetning 89 (0x59)
0 = Ingen rolle valgt
Sensormodus 1(0x01) R/W 0 = Ingen rolle valgt 1 = Udles sensor UlntegerT 8 bit
2 = Hovedsensor
Afstand mellem sensorer 2(0x02) R/W 100 mm 25 ... 150 mm UlntegerT 8 bit
Resultater 90 (0x5A)
Emnehastighed 1(0x01) RO 0...2000 mm/sec UlntegerT 16 hit
Emnelzngde 2(0x02) RO 25 ...60 000 mm UlntegerT 16 it
0 = KLAR
) 1 F Mﬁlinﬂ knrehr )
_ = For hgj hastighe .
Status 3(0x03) RO 0 =KLAR 3 = Timeoul UlntegerT 8 bit
4 = For langt emne
5 = Logikfejl
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7.2.6.3. Monstergenkendelse

Indeks Dec

Parameternavn (Hex) Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype Lengde
Opsaetning af
manstergenkendelse 91 (0x58)
TimeOut 1(0x01) R/W 60 sec 1...60sec UlntegerT 8 bt
Tolerance 2(0x02) R/W 50 %o 1...200 % UlntegerT 8 bit
0 = Ingen rolle valgt
Sensorrolle 3(0x03) R/W 0 = Ingen rolle valgt 1 = Udles sensor UlntegerT 8 bit
2 = Hovedsensor
Resultat af menstergenkendelse | 92 (0x5()
Referencemanster 1(0x01) RO 0 = Ikke gemt 0 =| I:klgeegmeimi UlntegerT 8 bit
Antal flanker i .
referencemanster 2(0x02) RO 0 0...20 UlntegerT 8 bit
At flnker i senest 3003 | RO 0 0...20 UlntegerT 8 i
0 = KLAR
1 = Méling kerer
2 = Menstermatch
Menstergenkendelsesstatus 4 (0x04) RO 0= KLAR 3 = Timeout UlntegerT 8 bit
4 = For mange flanker
5 =FEJLi FLANKETELLER
6 = FEJL i FLANKEVARIGHED
Observeringsmenu
Menstergenkendelse 97 (0x61)
Tidstempel 1 .. 20 ooi By | 0 Tdstempelforuer handebe Nmsl. | yppgert 16 b
940 0 =Ingen flanke
Menstertidsstempel 1 ... 20 (0x15 . 28) R/W 0 = Ingen flanke 1 = Positiv flanke UlntegerT 8 bit
X1 2= Negativ flanke
Emnevarighed 41 (0x29) R/W 0ms 0...65535ms UlntegerT 16 hit
Referencemanster 42 (0x24) R/W 0 = Ikke gemt 0 :I Il(lgaegmetmt UlntegerT 8 bit
Antal flanker i .
referencemanster 43 (0x2B) R/W 0 0...20 UlntegerT 8 bit
7.2.6.4. Deler
Parameternavn I“d(ﬂ?xl))ec Adgang Standardvaerdi Datainterval Datatype Lengde
Opsztning af deler og teller | 93 (0x5D)
Tellergraensevaerdi 1(0x01) R/W 5 1...65535 UlntegerT 16 bit
Forudindstillet tellervaerdi 2(0x02) R/W 0- 0...65535 UlntegerT 16 bit
Resultat 94 (0x5E)
Teellervaerdi 1(0x01) RO 0...65535 UlntegerT 16 it
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7.2.6.4. Emne- og afstandsovervagning

Parameternavn I"d(f,lkesxl))e‘ Adgang Standardvaerdi Datainterval Datatype Lengde
Opsaetning af emne- og
ugmndsovervﬁgning 95 (03F)
Minimumvarighed for emne 1(0x01) R/W 500 ms 10 ... 60 000 ms UlntegerT 16 bit
Haksimumvarighed for 2000 | RW 10000 ms 10.....60 000 ms UlntegerT 16 bt
Minimumiarighed for 3003 | R 500 ms 10... 60000 ms UlnegerT 16 bi
Maksimumvarighed fo 40x04) | R 10000 ms 10.... 60 000 ms UntegerT 16 bit
Resultat of emne- og
afstandsovervigning % (0x60)
Emnevarighed 1(0x01) RO 0ms 0... 60000 ms UlntegerT 16 bit
Afstandsvarighed 2(0x02) RO 0ms 0... 60000 ms UlntegerT 16 bit
0= KLAR
1 = Mling kerer
Emnestatus 3(0x03) RO 0 = KLAR 2 = Inden for graensevardierne UlntegerT 8 bit
3 = Varighed for lang
4 = Varighed for kort
0 = KLAR
1 = Mling kerer
Afstandsstatus 4(0x04) RO 0 = KLAR 2 = Inden for grensevaerdierne UlntegerT 8 bit
3 = Varighed for lang
4 = Varighed for kort
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7.2.7. Diagnoseparametre

Indeks Dec

Parameternavn (Hex) Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype Lengde
Sensordiagnosticering
Front-end-fejl 209 (0xD1) RO 0=0K 0=0K.1=Fejl. IntegerT 8 bit
EIE);'P(\,A:;r)noryFuilure (under 208 (0xD0)
Hukommelsesfejl 1(0x01) RO 0=0K 0=0K.1=Fejl. IntegerT 8 bit
Temperaturdiagnosticering
Malsimumtemperctur 203 (0x(B) RO -<( 50...150°C] HeltaT 16 bit
Mirimumlemperctur 204 (0x(C) RO o 50... 150 [°C] HeltalT 16 bit
Meksumlemperauren | 205 (0x0) RO o 50....150[°C] HeltalT 16 bit
f)“;;‘,‘g‘r;’"“empe’“"" siden | 996 (0xCE) RO -5 50...150°C] HeltalT 16 bit
Aktuel temperatur 207 (0xCF) RO -°C -50 ... 150 [°C] HeltalT 16 bit
xm?stiir?lru%?mpemmr 211 (0xD3) RO 0 min 0...2147 483 647 [min] HeltalT 32 bit
ﬂ:ﬂg{:ﬁ:ﬂ‘;gﬁﬁ)’emmr 212 (0xD4) RO 0 min 0... 2147 483 647 [min] HeltalT 32 bit
Driftsdiagnosticering
Driftsfimer 201 (0xC9) RO Oh 0...2147 483 647 [h] Heltall 32 bit
Antal effektcyklusser 202 (0xCA) RO 0 0... 2147483647 HeltalT 32 bit
Detektionstzller SSCI 210 (0xD2) RO 0 0... 2147483647 HeltalT 32 bit
Vedligeholdelsesevent-taeller | 213 (0xD5) RO 0 0...2147 483 647 IntegerT 32 bit
Downloadtzller 214 (0xDé) RO 0 0...65536 UlntegerT 16 hit
Kvalitet of indleering 75 (0x4B) RO 0...255 UlntegerT 8 bit
Kvalitet af karsel 76 (0x4() RO 0...255 UlntegerT 8 bit
Funkfionsreserve 83 (0x53) RO 1...255% UlntegerT 8 bit
Fejlantal 32 (0x20) RO 0 0...65535 HeltalT 16 bit
0 = Enheden fungerer korrekt
1= Vedligeholde?se ikraevet
Enhedsstatus 36 (0x24) RO 0 = Enheden fungerer korrekt 2 = Uden for speciFikution UlntegerT 8 bit
3 = Funkfionskontrol
4 = Fejl
Kombineret Detektion 99 (0x63)
Afstand match % 1(0x01) RO 0...100% UlntegerT 8 Bit
Overskydonde forstarkeing | (0,09) RO 0. 100% UintegerT 8 Bi
Match % 3(0x03) RO 0...100% UlntegerT 8 Bit
Baggrund detekteret 4(0x04) RO 0 = Baggrund ikke detekteret 0 :] Iiuggrund “ékde ;ielz;akletrel UlntegerT 8 Bit
= Baggrund detektere
Detalieret enhedsstatus 37 (0x25) 3 Byte
Temperaturfejl RO OktetStrengT 3 Byte
Temperaturoverskridelse RO OktetStrengT 3 Byte
Temperaturunderskridelse RO OktetStrengT 3 Byte
Kortslutning RO OktetStrengT 3 Byte
Vedligeholdelse pakravet RO OktetStrengT 3 Byte
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7.2.7. Diagnoseparametre (fortszettelse)

25.4

15

10.6

30
25.4

15

10.6

10.8

Parameternavn I"d(f,lkesxl))ec Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype Lengde
Event-konfiguration
Hzndelseskonfiguration 74 (0x4A) R/W -
Vedligeholdelses-event Vadl s 0 = Vedligeholdelses-event inakiiv .
(0x8C30) 1(0x01) R/W 0 = Vedligeholdelses-event inakfiv 1= Vedl?geholdelses-evem Akiiv RecordT 16 bit
Temperaturfejl-event _ . . 0 = Temperaturfejl-event inaktiv .
(0x4000) 2(0x02) R/W 0 = Temperaturfejl-event inakfiv 1 = Temperaturfej-event Aktiv RecordT 16 bit
TTemperaturoverskridelses- 0 = Temperaturoverskridelses-event | 0 = Temperaturoverskridelses-event inakiiv .
event (0x4210) 3(0x03) R/W inakfiv 1 = Temperaturoverskridelses-event Akiiv RecordT 16 bit
Temperaturunderskridelses- 0 = Temperaturunderskridelses-event | 0 = Temperaturunderskridelses-event inakiiv .
event (0x4220) 4(0x04) R/W inakfiv 1 = Temperaturunderskridelses-event Aktiv RecordT 16 bit
Kortslutnings-event _ . . 0 = Kortslutnings-event inaktiv .
(0x7710) 5 (0x05) R/W 0 = Kortslutnings-event inaktiv 1 = Kortlutnings-event Akfiv RecordT 16 bit
Dimensioner
LD30EPBRxxBPA2I0 LD30EPBRxxBPM5IO
_ 17 © -
G e L R 1 -
&
I @h
) 1 o)

Installationsrad og -vink

> 100 mm

LD

For at undgé stejindflydelse fra
induktive strom-/spaendingsspidser
skal aftasterkablet adskilles fra andre
kraftkabler, f.eks. fra motorer, trans-
formatorer og magnetventiler

Aflastning af kabel

Der bor ikke traekkes i kablet

Beskyttelse af folerens tasteflade

En aftaster bor ikke anvendes
som mekanisk stop

Aftaster monteret pd bevaegeligt
underlag

Gentagne bgjninger af kablet bor
undgas
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Aftastningsforhold

LD30EPBR10-10 Hurtig LD30EPBR10-10 Ngjagtig =
Hvid baggrund 90% (inches) Hvid baggrund 90% (inches)

I

Afstand fra baggrund (%)
Afstand fra baggrund (%)

Hvid baggrund 90% (mm) Hvid baggrund 90% (mm)
LD30EPBR30-10 Hurtig LD30EPBR10-10 Ngjagtig
Hvid baggrund 90% (inches) Hvid baggrund 90% (inches)

Afstand fra baggrund (%)
Afstand fra baggrund (%)

Hvid baggrund 90% (mm) Hvid baggrund 90% (mm)
LD30EPBR60-10 Hurtig LD30EPBR10-10 Ngjagtig
Hvid baggrund 90% (inches) Hvid baggrund 90% (inches)

Afstand fra baggrund (%)
Afstand fra baggrund (%)

Hvid baggrund 90% (mm) Hvid baggrund 90% (mm)

— (Hvid pa hvid 90%/90%) s (Gr& p@ hvid 18%/90%) (Sort pa hvid 6%/90%)
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Aftastningsdiagram

LD30EPBR10-10 Hurtig
Tasteafstand (inches)
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